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Vazeni zakaznici, Dear customers, Szanowny Kliencie,

dékujeme za nakup a zajem o nas roboticky vysavac. Spolu s timto navodem pouzivejte thank you for your purchase and interest in our robotic vacuum cleaner. Together with this dziekujemy za zakupienie i zainteresowanie naszym robotycznym odkurzaczem.
i navod k pouziti k samotnému robotickému vysavaci, ktery je jeho nedilnou soucasti. manual, use the user’s manual for the robotic vacuum cleaner itself which is integral part of ~ Wraz z niniejszg instrukcjg prosimy o korzystanie rowniez z instrukcji obstugi samego
Tento navod se zaméfuje primarné pouze na samotnou aplikaci a jeji moznosti, nikoliv na this appliance. This manual is primarily focused to the application itself and its options but not robotycznego odkurzacza, ktora jest jej integralng czescia. Niniejsza instrukcja dotyczy
pouzivani robota a jeho Casti. on using the robot and its parts. przede wszystkim samej aplikacji i jej mozliwosci, nie uzywania robota i jego czesci.
Uvedené ilustrace a preklady textl €i aktivacnich prvka v aplikaci se mohou ve skuteCnosti lllustrations and translations of texts or of activating elements applied in the application may
mirné odliSovat od zobrazeni a popisu v tomto navodu. Proto se neleknéte, pokud vase slightly differ from the illustrations and descriptions specified in this manual. Therefore, don’t  Podane ilustracje i ttumaczenia tekstow w aplikacji mogg sie nieznacznie rézni¢ od
aplikace 100% neodpovida ilustracim v navodu. get scared if there are differences in your application compared with the illustrations in the wyobrazen i opisu w niniejszej instrukcji. Dlatego nie nalezy niepokoic sie, jezeli aplikacja
manual. w 100% nie odpowiada ilustracjom w instrukciji.
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Vazeni zakaznici, Tisztelt Vasarloink! Liebe Kunden,
dakujeme za nakup a zaujem o nas roboticky vysavac. Spolu s tymto navodom pouzivajte Koszonjuk, hogy nalunk vasarolt és érdeklédik robotporszivonk irant. Ezzel a kézikonyvvel Vielen Dank fur lhren Kauf und |hr Interesse an unserem Saugroboter. Bitte verwenden
aj navod na pouzitie k samotnému robotickému vysavacu, ktory je jeho neoddelitelnou egyutt hasznalja maganak a robotporszivonak a hasznalati utasitasat is, amely a porszivo Sie neben dieser Anleitung auch die Bedienungsanleitung des Saugroboters selbst, die ein
suCastou. Tento navod sa zameriava primarne iba na samotnu aplikaciu a jej moznosti, nie szerves részét képezi. Ez a kézikonyv elsGsorban az alkalmazasra és annak képességeire integraler Bestandteil des Saugroboters ist. Dieses Handbuch konzentriert sich in erster
na pouzivanie robota a jeho Casti. o0sszpontosit, nem pedig a robot és alkatrészei hasznalatara. Linie auf die App selbst und ihre Moglichkeiten, nicht auf die Verwendung des Saugroboters

und seiner Teile. Die Abbildungen und Ubersetzungen der Texte oder Aktivierungselemente
Uvedené ilustracie a preklady textov €i aktivacnych prvkov v aplikacii sa mézu v skutoCnosti Az alkalmazasban talalhatd szovegek vagy aktivald elemek illusztracioi és forditasai némileg in der App kdnnen leicht von den Abbildungen und Beschreibungen in diesem Handbuch

mierne odliSovat od zobrazenia a popisu v tomto navodu. Preto sa neobavaijte, ak vasa eltérhetnek a jelen kézikonyvben talalhato illusztracioktol és leirasoktol. Ne ijedjen meg tehat, abweichen. Seien Sie also nicht beunruhigt, wenn lhre App nicht zu 100 % mit den
aplikacia 100% neodpoveda ilustraciam v navode. ha az On alkalmazasa nem 100%-ban egyezik a kézikbnyvben talalhatd abrakkal. Abbildungen im Handbuch Ubereinstimmt.
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UZIVATELSKA PRIRUCKA K APLIKACI ETA NAVAGGIO
Vazeny zakazniku,
Dékujeme za VaSi davéru v produkty znacky ETA. Tato pfirucka je urCena
vdem majiteldm vysavacu ETA2228 a ETA 4228 NAVAGGIO, ktefi chtéji
naplno vyuzit jeho potencial pomoci aplikace ETA NAVAGGIO. Naleznete
zde jednoduché navody a postupy, jak pracovat s Vasim novym robotickym

kamaradem.

DalSi informace, rady a tipy k VaSemu vysavaci naleznete také nasich
webovych strankach:

www.eta.cz/robot/

Tyto webové stranky neustale aktualizujeme a shromazdujeme zde
nejnoveéjSi poznatky o daném vyrobku.

1. INSTALACE APLIKACE

Aplikaci naleznete v databazi aplikaci Apple Store Ci Google Play, nebo
muZzete pro urychleni pouzit nasledujici QR koéd:

Aplikaci si stahnéte a nainstalujte do Vaseho mobilniho telefonu (tabletu).

1. REGISTRACE UCTU A PRIHLASENI

\

« Jakmile aplikaci stahnete, zapnéte ji.

Objevi se zakladni obrazovka umoznujici
prihlaseni.

Zaroven umoznuje prepnuti na registraci
noveho uctu, obnoveni hesla v pripadé jeho
ztraty, nebo informace o aplikaci.

Pokud nemate vytvoreny ucet, pokracujte na
,<Zaregistrovat se”

Pro pfihlaSeni zadejte nazev sveého uctu
(e-mail) a heslo, poté kliknéte na
,Prihlasit se"“.

» Poté si zménte heslo a to si bezpecné
uschovejte.

* Nové heslo pak muzete pouzit pro prihlaseni
k uctu.

KOMPATIBILITA

Operacni systém mobilniho telefonu Android 6.0 a vysSi
(tabletu) |OS 11.0 a vysSi
2,4/5GHz (B, G, N+ /AC)
Wifi sit zabezpecCeni WPA1 a WPA2
(doporuc¢eno WPA2)

UPOZORNENI

Zarizeni nelze provozovat na Wifi sitich zabezpecenych protokolem
IEEE 802.1X (zpravidla firemni Wifi sité).

Zadejte platnou e-mailovou adresu a zvolte si
bezpecné heslo.

Poté kliknéte na ,Ziskat®, systém vam poté
odesle na zadany e-mail ovérovaci kod, ktery
poté zadejte do daného pole.

Proces potvrdte kliknutim na ,Dokongit".

« V Casti O aplikaci® naleznete verzi aplikace,
a informacni stranky k robotu.

V pfipade ztraty hesla je mozné jej obnovit
prostrednictvim e-mailové adresy pouzité pro
zalozeni uctu.

Zadejte dany e-mail a jakmile na n¢€j obdrzite
ovérovaci kod, zadejte jej do pfislusného
pole.

Pozn. Ovéirovacimu kédu mize néjakou
dobu trvat, nez dorazi. Bud’te prosim
trpélivi. Zaroven zkontrolujte, zda kéd
neblokuje spamovy kos/filtr vaseho
postovniho klienta.
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2. INFORMACE O UCTU

ZAKLADNI RADY A TIPY K POUZITI

Tento navod je univerzalni a plati pro obé vyhotoveni robotického vysavace s aplikaci ETA

NAVAGGIO. Konkrétné se jedna o modely ETA2228 a ETA4228. V kontextu fungovani aplikace
muZete narazit na rozdil u funkce mopovani, kdy ETA2228 obsahuje jednu univerzalni nadobu

na necistoty s nadrzkou na vodu a ETA4228 obsahuje nadobky 2 - jednu na suché vysavani,

druhou na mopovani. Pro spravny chod funkce je nutné mit (v pfipadé ETA4228) nasazenou

spravnou nadobku, naplnenou nadrzku vodou a nasazeny nastavec na mopovani s navleCenym 1
mopem.

* Na zakladni obrazovce v pravém hornim rohu kliknéte na ikonku postavy pro
pfechod do sekce zobrazeni a nastaveni profilu uctu.

Aplikace samotna vas pripadné upozorni a navede v pripade chybneé instalace Ci nutnosti viozit
jiny nastavec.

* Roboticky vysavac s laserovou navigaci se umi perfektné orientovat v prostoru a na zakladée \ J
toho uklizet s vysokou presnosti. Za normalnich okolnosti se sam umi nalézt, pokud jej v
ramci jedné mapy prenesete na jiné misto, nicmene toto nedoporucujeme. Robota vypoustejte - N
idealné vzdy z nabijeci stanice a pokud mozno s nim béhem uklidu nemanipulujte.

« Kliknutim na pole obrazku vedle e-mailové adresy uc¢tu mizete pfidat k uctu
profilovou fotografii.

Navaggio

« Jakmile robot jednou vytvori mapu, vyvarujte se priliSnym zmenam okolniho prostredi,
které by mohly robota zmast, pfipadné by mohlo dojit k vymazani mapy. Mize se jednat o
premistovani nabytku, pohyb vice osob v okoli robota (nejcastéji déti:)) apod. * Dale kliknutim na ,Zménit heslo” muzete zmeénit sve stavajici heslo.

» Zvlastni pozornost vénujte dvefim. Pokud chcete robotu zpfistupnit néjakou mistnost, pfi 2 » V Casti ,Napoveda® naleznete nekolik zakladnich otazek a odpovedi ohledne
mapovani ji nechejte otevienou. V opaéném pfipadé dvefe zaviete. Pfipadné je muzete funkei robota.
nechat oteviené a zamezit robotu pristup pomoci zakazané zony. . V gasti ,Sdileni zafizeni“ Ize sdilet robota s jinymi uZivateli.

* Pokud robot prenasite do jineé Casti domacnosti (do jiné mapy), pred jeho zapnutim nejprve « Cast ,0 aplikaci“ pak poda zakladni informace o aplikaci, v&. nahledu
zmeénte danou mapu pfimo v aplikaci. V opaéném pripadé (pokud robota vypustite na jiném uZivatelské smlouvy.
misté v ramci jiné mapy) muze dojit ke zmateni robota a chybnému zakresleni mapy.
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* Pro pouziti robota jej nechte idealné plne nabit.

 V idealnim pripadé nechejte robota vzdy dokoncit uklidovou ulohu. Neprerusuijte jej - N
a nezadavejte vice prikazu €i operaci, nez je nutné.

 V pripadé vymazani mapy Ci pri nestandardnim chovani nejprve robota vlozte manualné do
nabijeci stanice a poté restartujte.

3 * Nahled z Casti ,Napovéda“, otazky a odpovéd..
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3. PAROVANI ZARIZENI

» Po uspésSném prihlaseni se vam objevi

vychozi obrazovka, v tomto pfipadé bez
sparovaného zafizeni.

Pro sparovani aplikace s robotem kliknéte na
,Pridat roboticky vysavac”

*V pfipadé, Ze mate néjaké zafizeni jiZ sparovano,
objevi se v levém hornim rohu ikona ,+*, ktera
umozni pridat dalSiho robota.

c )

Poznamky
Pfed parovanim doporucujeme vysavac plné nabit
(minimum je alespon 30 % kapacity akumulatoru).

Pozorné sledujte informace a jednotlivé kroky
v aplikaci.

textu.

» Potvrdte v aplikaci, ze obe tlaCitka skuteCné
blikaji kliknutim na koleCko vedle oranzoveho

* Poté kliknéte na ,Dalsi”

Objevi se seznam robotickych vysavacu, pro
které je aplikace urCena. Zvolte ten, ktery
sami vlastnite.

* Nyni je potfeba zadat WIFI sit' (a pfistupové
heslo k ni), na které je pfipojen vas telefon
s aplikaci.

» Po zadani potvrdte tlaCitkem ,Dalsi”
« Dalsi krok je zavisly na operacnim systému

vaseho zafizeni. |0S obsahuje oproti
Androidu krok navic.

Provedte reset Wifi vysavace dlouhym
stisknutim obou tlaCitek (cca 3 sekundy) na
ovladacim panelu vysavace.

Zazni hlasova informace o aktivaci
konfigurace k siti a zaroven zacnou obé
tlacitka blikat.

“orp

» Pokud probéhne
parovani bez
problémdu, zobrazi
se toto oznameni
a robot se prida do
seznamu vasich
sparovanych
zarizeni.

* (Zarizeni s OS Android tento
mezikrok nemaji)

* Nyni budete vyzvani,
abyste opustili
aplikaci (nezavirejte
ji vSak!) a zafizeni
prepli do nastaveni
WIFI siti.

* Robot vysila svoiji
vlastni WIFI sit, ke
které je nyni nutné
se manualné pripojit.
Sit se nazyva
LJETA=-X000¢x”.
Pripojte se k ni.

« Jakmile se pfripojite,
vratte se zpatky do
aplikace.

Android zahaji pfipo-
jovani bez nutnosti
pfechodu do nastaveni
systému telefonu.

Pripadné vas na této
obrazovce aplikace
vyzve K potvrzeni pfi-
pojeni k wifi siti robota
(,ETA-Xxxxx")

« Zde vidite posledni
obrazovku,
ktera zobrazuje
pfipojovani zarizeni
k robotu a WIFI siti.
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Apple

Androi

CO DELAT, KDYZ PAROVANI SELZE?

Obecné rady

 Je potfeba mit aktivni domaci Wifi sit' s dostatecné silnym signalem;

» Méjte dostate¢né nabity akumulator ve vysavaci (minimalné na 35 %);

* VyzkousSejte zalozeni nového uctu, tim vyloucCite problém s chybnou aktivaci uctu;

» Ovéfte, zda nastaveni Wifi sité a operaéni systém smart zafizeni odpovida stanovenym pozadavkum,;

» Pokud jiz byl vysavac sparovan a nyni je v rezimu OFFLINE (odpojen od WIFI sité€), musite jej nejprve
odstranit z uctu (v aplikaci kliknéte na ikonu popelnice v seznamu zafizeni a odstrante jej). Poté se odhlaste z
uctu; Nasledné restartujte vysavac i vas telefon (nejlépe i WIFI router), znovu se prihlaste a proces parovani
zopakuijte;

_J/

-

Mobilni telefon/tablet

» Ujistéte se, ze je pri parovani vas telefon pripojen na stejné Wifi siti, na kterou chcete sparovat
samotny vysavag (stejné SSID);

» Pouzivejte pouze smart zafizeni s podporovanymi verzemi operacnich systému Android a 10S.

 V pribéhu parovani udrzujte Vase smart zafizeni v blizkosti vysavace (do vzdalenosti cca 2 m).

« Komunikaci vysavace a telefonu mohou narusovat nékteré programy (nap¥. VPN, firewall apod.),
které pouzivate na telefonu. Pro proces parovani tyto programy vypnéte;

* VyzkousSejte parovani s jinym telefonem, tim vyloucite problém v daném telefonu;

\'

N\
@ WIFI router
| WiFi | Pouzivejte kvalitni Wifi router, ktery bezpecné pokryje vasi domacnost dostate¢né silnym signalem.

2%

» Ovérte, zda je vysavac v dosahu signalu Wifi;

* V nazvu WIFI sité (SSID) musi byt pouzity idealné pouze znaky a-z a 0-9 (diakritiku a znaky jako ,,_, -, *, @,
+, - ¢i ,mezera™ nepouzivejte). Celkovy pocCet znakl by mél byt 8-16;

 V nékterych pfipadech zpusobuje kolisani sité konflikt (zaruseni) s jinymi WIFI sitémi z okoli, které pracuiji
na stejnych &i podobnych frekvencich. Neni-li to pro vas technicky naro¢né, muzete zkusit nastavit vysilani
WIFI routeru na automatické pfepinani kanall, pripadné nastavit néjaky nekonfliktni kanal (k identifikaci
stavu WIFI siti ve vasi domacnosti muzete pouzit raizné WIFI analyzery, které jsou volné dostupné pro
platformy Android i iOS.

« Komplikaci muze pusobit také nestandardni feSeni sitovych prvkd v domacnosti ¢i nékteré druhy routeru.
Pro vylou€eni podobnych problému muazete vyzkouset vytvofit na mobilnim zafizeni (na kterém vsak
nepouzivate aplikaci!) tzv. ,hotspot®, jehoz WIFI sit pouzijete pro doCasné sparovani zafizeni a ovéreni
spravné funkénosti robota.
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4. VYTVORENI MAPY

Na hlavni obrazovce mate 2
zakladni moznosti. jak vytvorit

novou mapu

f
Tato moznost se zobrazi pouze v pfipadé,
Ze zatim nemate vytvorenou Zzadnou
mapu (nebo jste pouzili ,Resetovat
mapu“). Zvolte, zda chcete pouze
zrychlené vytvorit mapu, nebo vytvorit
mapu a rovnou i uklidit.
4
f

PfizpUsobte pfipadné povrch
vaSi domacnosti dle navodu
k obsluze a potvrdte pro
zahajeni vytvareni mapy.

("
_ y
-

ROBOT SKENUJE NOVOU MAPU

Tuto moznost zvolte vzdy, kdyz
budete chtit vytvofit dalSi mapu
vedle néjake jiz vytvoreneé.

Potvrdte kliknutim na
,Vytvorit mapu®

Robot musi startovat
Z nabijeci stanice. Tuto

skuteCnost potvrdte kliknutim

na ,OK“

Potvrdte kliknutim na ,OK*
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5. UPRAVA A PRIZPUSOBENIi MAPY

(
> POZNAMKY

Na této strance uvedené upravy muzete kdykoliv
pozdéji zopakovat v sekci spravy map.

Rozvrzeni a spravné pojmenovani mistnosti
usnadinuje orientaci a ovladani aplikace, stejné jako
spravu planovanych uklidu.

Kazdou mapu, kterou chcete dlouhodobé pouzivat,

postup upravy

V nasledujicim kroku muizete: Jednotlivé mistnosti muZete pro vétsi si ulozte.
Mapu pojmenovat (Napf. .2. patro®) prehled pojmenovat. Lze vytvofit a ulozit celkem 5 map, coz je mozno

Navrzené mistnosti dle potfeby ROZDELIT S » 3 vyuzit zejména u vicepatrovych domacnosti.
Navrzené mistnosti dle potieby SLOUCIT Poté kliknutim na ,Ulozit" mapu ulozite.

Kliknutim na ,Dalsi“ pokraCovat na pojmenovani
mistnosti a ulozeni mapy.

e

(" ) (" )

1) 8

Q
o)
)
©
>
©

Z

Po upravé a ulozeni zmén se kliknutim na ,,<“ vratite zpét

ETA NAVAGGIO

2 > / \
N é <. - -7 =--"----=----=-====7 - - - - - 0= === =7 (._’
< |
< .
LL |
~ I
g (" N : Zde muZete rizné sluovat
N : o automaticky vytvofené nebo
<C 2) 3 : sloucent vami navrhnuté mistnosti.
Ll \ / —— / ! Tlagitkem ,Dokonéit*
L o : : potvrdite zménu.
Po uspéSném dokonceni \_ ) I
skenovani prostoru aplikace : I
nabidne ulozeni nové mapy. I
1
Pokud mapa navrhla M) A
automaticky rozdéleni -
mistnosti, vaSe upravy dané \ Y,

rozdéleni prepisi.

(" )
o Zde muzete ruzné délit mistnosti
rozdéleni , . - v/
pomoci kresleni délicich linii. TlaCitkem
D T e A . ”DOkonéit“ potvrdite Zménu
Tlacitko ,Zpét” slouzi pro zruseni vybéru
\_ Y, konkrétni mistnosti.




6. NACTENI ULOZENE MAPY 7. ZAKAZANE ZONY 8. PLANOVANY UKLID
r N\ r N\ e h
Velmi uzite¢nou funkci jsou zakazané zény,
které nedovoli robotu v daném misté uklizet
(muZete pouZzit na oblasti, kde mate rizné vazy,
krehky nabytek, mistnost, kde nechcete dovolit
* Na hlavni obrazovce kliknéte na spodnim robotu pohyb atp.) * Na hlavni obrazovce kliknéte na moznost
1 panelu na ikonu ,Mapa’ 1 * Nejprve zvolte mapu, ve které chcete 1 »Vice”.
zakazane zony vytvorit (pokud jich existuje « Poté kliknéte na moznost ,Plan uklidu®.
vice).
* Menu tvorby a editace zakazanych z6n pak
aktivujete kliknutim na ,Virtualni sténa
(Zakazané zony)"“.
. y, . y, 9 y O
)
8 - ~N - N 4 ) |
S _ .  Kliknutim na ,Pridat” se vlozi pfednastavena w
C>U * Do pamétllmﬁzet'evy!o%lt a? ’5 r’lilan/Ch map zakazana zona ve tvaru Gtverce (naplv‘. 2X2 « Nasledné se zobrazi Obrazovka, na které
Z (tedy domacnosti Ci jejich ¢asti, nebo pater) m). budou k dispozici jiz ulozené plany. w
* Mapami p’rochévzite prostym inlEnutl'vm r}a . Kliokvnutim a tahem prsEem na pole Ctverce . Vytvofené plany mizete kliknutim na <
ﬁ g:zfeuma zaroven vodorovnym pretazenim muzete danou zonu presunout. 2 _Editovat* a naslednym vybérem daného >
< ' e , . . , planu upravovat, pfipadné je muzete aktivovat
< 2 o , v o 2 KI|knL°1t|vm, podrzeonvlm a pohybem na nektery a deaktivovat kliknutim na koleCko v pravé
— « Zde muzete budto upravovat a prizpusobovat z rohtl &tverce mazZete danou zénu upravovat &asti daného olanu
E mapu kliknutim na ,Editovat®, nebo kliknutim dle potfeby mistnosti. P ' Z
ﬁ na ,Pouzit vyvolatwa zacit v ramci jejiho Klknuti 5 ]  Slodne « Kliknutim na ,Pridat plan uklidu® pfejdete do
~ prostoru robot pouzivat. K Iknu |’m rla ’anou zovnu a nasledne na nastaveni parametrd pro plan aklidu.
AN cervene X" zonu smazete.
e <
LL * Dané zony ulozite kliknutim na ,Ulozit". . Y, h
. y, . y,
» V rdmci vytvofeni planu lze nastavit rizné m
@ R parametry UKklidu.
* Nejprve si zvolte mapu, na které ma byt uklid
' POZNAMKY: pr(v)_vecoje’n. .Pote zvolte Jveden ze ftri moznych’
POZNAMKY: rezimu uklidu a zatrhnéte, zda chcete provest
"y e o . . . v ramci daného rezimu dvojnasobny uklid.
_ . L ] o * Je moznée vytvorit az 10 ruznych zakazanych zon.
"V soekct; i K -muze(tje vytvorve r:je Ir1n any fjatl_e upravovat stejnym * Vzdy vSak zanechejte dostatek manipula€niho prostoru, aby se « Poté definujte ¢as spusténi, zatrhnéte, zda
Zpusobem, jak je uvedeno v predchozi castl. robot dostal na vSechna mista, ktera nejsou zakazana (nevhodnym se ma dany plan opakovat, nebo ma byt
 Mapy muzete také smazat kliknutim na ikonu kose v pravém hornim nastavenim z6n byste mohli robotu znemoznit prujezd napf. do jiné proveden pouze jednou.
rohu v nahledu map. mistnosti apod.)
* Nasledne zvolte dny, ve které maji dané
uklidy probihat, v€etné nastaveni parametru
vykonu sani a intenzity mopovani.
\_ ) | * Kliknutim na ,Ulozit” bude dany plan
vytvoren.
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9. REZIMY UKLIDU

8
Uklid mistnosti

Na hlavni obrazovce Ize vybrat moznost uklidu zvolené
mistnosti (pfipadné vice mistnosti najednou). Po kliknuti
na ikonu ,Zvolit mistnost® kliknéte na mistnost/i, které
chcete uklidit a potvrdte kliknutim na ,Start".

Automaticky uklid

2
Zoénovy uklid
V ramci uloZzené mapy umoznuje vytvorit az 10 riznych
zon, které Ize pak dle vybéru individualne uklizet. Princip

vytvareni a upravy zon je stejny, jako u vytvareni zakazanych

zon (kap. 7).
Kliknutim na danou z6nu (€i vice zén) vyberete zonu k uklidu

a potvrdite tlaCitkem ,Start, po dokonceni se robot vrati

do nabijeci stanice.

Aplikace umoznuje aktivaci funkce dvojnasobného

uklidu. Je-li tato funkce aktivni (je podbarveno
oranzove), zvoleny rezim uklidu se provede 2x.

Zakladni a nejcasteji pouzivany uklid, ktery systematicky uklidi cely
dostupny prostor v ramci dané mapy. Automaticky uklid Ize pouzivati s
funkci mopovani. Zde je vSak nutné zabranit vysavaci v najeti na koberce.
Pokud mate v domacnosti koberce, tak lIze pouzit funkci zakazanych zon.

Kliknutim na ,Start® zahaji robot automaticky uklid.

3
Rucni ovladani
Umoznuje rucni ovladani robota pomoci Sipek

zobrazenych na displeji aplikace.

4
Mopovani

Rezim uklidu s mopovacim nastavcem pro ucel vytirani
podlahy. Kliknutim na ,Mopovani“ se zahaji automaticky
uklid se specialnim pohybem vysavace.

Pozn. Jakmile je nasazen mopovaci nastavec, Ize vyuzit
samoziejmé takeé ostatnich funkci (napf. zonovy uklid),
pri kterych bude robot vysavat a zaroven mopovat,
pouze pri automatickém uklidu vsak vykonava specialni

stiraci pohyby, které zvysuiji efektivitu vytirani.

Podél sten

Po kliknuti na ,Podél stéen” uklidi pouze
okrajové Casti mistnosti a poté se vrati do
nabijeci stanice.

6
Lokalni uklid
Skvéla volba pro uklid konkrétniho zvoleného mista
(Ctvercoveého tvaru).

Staci pri vybéru kliknout na misto v mapé, ¢imz zde pridate
malou vlajku a poté potvrdit kliknutim na ,Start”. Po uklizeni
dané oblasti se vysavac vrati do nabijeci stanice.
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10. HISTORIE UKLIDU

11. SDILENI ZARIZENI

~\

* Aplikace umoznuje sdileni robotického
vysavace napficC uzivateli. Pomoci funkce
sdileni tak mlUzete pouzivat jeden robot na
vice riznych uctech a telefonech.

» Sekci ,Sdileni zarizeni® naleznete mj. v ¢asti
,Nastaveni“.

Poznamka
OS Android muze mit tuto sekci v jiné ¢asti
nastaveni, nez OS pro APPLE.

« Samotna sekce sdileni obsahuje 2 hlavni
¢asti. ,ZARIZENI“ a ,ZPRAVY*.

« V SEKCI ,ZARIZENI* naleznete vSechny
roboty, které jste sparovali se svym uctem,
a které muzete sdilet dalSim uzivatelim.

- V SEKCI ,ZPRAVY* budou k dispozici
schvalena zarizeni a zarizeni Cekajici na
schvaleni.

« V sekci ,ZARIZENI“ kliknéte na robota,
kterého chcete sdilet.

N
* Na hlavni obrazovce kliknéte na moznost
,Vice”.
» Poté kliknéte na moznost ,Zaznamy".
y,
N
« Zobrazi se seznam vSech historickych uklidu
vCetné celkove statistiky uklizené plochy a
celkové doby uklidu.
y,
N
« Jednotlivé zaznamy muzete rozkliknout
a zkontrolovat podrobnosti daného uklidu.
* V pravém hornim rohu seznamu uklidu
i nahledu jednotlivych uklidu se zobrazuje
ikona koSe, pomoci které mizete hromadné
nebo jednotlivé vymazat zvolené zaznamy
uklidu.
y,

* Nasledne se zobrazi seznam adres, se
kterymi robot sdilite. V tomto pfipade je
seznam prazdny - muzete pfidat prvniho
uzivatele.

* Pro pfidani kliknéte na ,Pridat sdileni”.

» Poté zadejte e-mailovou adresu uctu pro
aplikaci ETA NAVAGGIO, se kterym chcete
sparovat a potvrdte stisknutim ,,OK".

» Nasledné bude muset protistrana (zadana
adresa uctu) toto sdileni pfijmout v sekci
sdileni, pfipadné jej k tomu sama aplikace
po spusténi vybidne.

* Po potvrzeni muzete robot sledovat a ovladat
spolecné. Pokud budete chtit sdileni zrusit,
tahem prstem smérem vlevo na danou
nasdilenou adresu zobrazite moznost
smazani.

RESENi PROBLEMU

Pri jakémkoliv problému se nejprve ujistéte, zda pouzivate aktualni verzi aplikace

a firmwaru robota. Zaroven zkuste pouzit ,zlaté pravidlo IT" - restartovat vSe,
co lze a je vam dostupné - tedy samotnou aplikaci, telefon, robota a pfipadé
i samotny WIFI router. Tato pravidla velmi Casto pomou odstranit velkou Cast
komplikaci a problému. Pokud nepomohou zadné zakladni rady, mizete
vyzkouSet uvést robota do tovarniho nastaveni v sekci nastaveni.

Problém Reseni

Aplikace se zasekava
nebo ,zamrza“, odezva je
pomala.

Postupné provedte restart nasledujicich prvka:

1) aplikace

pokud nepomuze, pak i:
2) telefonu

pokud nepomuze, pak i:
3) robota

pokud nepomuze, pak i:
4) WIFI routeru

Je mozneé, ze aplikace, ktera je napojena na cloudovy
server dostava informace z robota se zpozdénim,
nebo ma problémy se k nému pfipojit. Provérte proto
takeé kvalitu signalu WIFI sité a vzdalenost robota od
WIFI routeru.

V nékterych pfipadech (nejCastéji bytové domy)
muze vas signal rusit signal ze sousedstvi a tim
robota odpoijit i mu ztizit schopnost rychlé odezvy. V
takovych pfipadech muze byt nutné prenastavit WIFI
router a nastavit néjaky kanal, ktery je vdaném misté
nejmeéné zaruSen. Tyto situace jsou vSak mimo nasi
moc a v danych pfipadech nejsme schopni ovlivnit
spravné fungovani robota.

Aplikace na nic nereaguije,
prestoze vzdy fungovala
spravne.

vrwve

zmeénou, ktera probéhla ve Vasem telefonu (napf.
instalace dalSich aplikaci, aktualizace systému apod.)
nebo na WIFI siti. Pokud problém nedokazete vyresit
vracenim zmén na svem telefonu ¢&i WIFI siti, aplikaci
odinstalujte a znovu nainstalujte.

Nedafri se uspésné
sparovat vysavac s Wifi siti.

Prejdéte do sekce ,Co délat, kdyz parovani selze?”

Mapa se deformuje

Za urcitych specifickych podminek se mize stat, ze
se mapa vykresli s uritymi chybami. Vzacné muze

jit o atypické tvary mistnosti Ci nabytku. VyzkouSejte
provést zmény dispozice nabytku, ktery muze dané

chovani zpUsobovat.

Mapa se ztraci

Neprfemistujte nabijeci stanici a zachovejte prostor
CO nejvice beze zmén (prfesouvani nabytku apod.). K
uklidu robota vypoustéjte vyhradné z nabijeci stanice.

Pro dalSi informace a dal$i rady mizete vyuzit i poradenské stranky

www.eta.cz/navaqqio.
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ZAKLADNA STRUKTURA HLAVNEHO OVLADACIEHO MENU V APLIKACII 1/2

( Ruéni ovladani pohybu [ Rezim upratovania pozdiz stien )
( Funkcia mopovania ]

Informacie o aktualnom
rezime

a ' g N 0

< LReiim upratovania vybra-

ného miesta a jeho okolia

( Krok spat )4( \—( Nastavenie vysavaca )

< (Histéria upratovania)
/ \/ 4 A L /

( Informacna lista O
o _ _ [ Upratovanie zvolenych zén ]
o) Spravy a informacie k — —— Planované upratovanie ) —
(@)) aktualnej funkcii, vystrazné Umoznuje vytvorit a nasledne
‘§ spravy upratat vlastné zény Je mozné vytvorit a rozne
CZU [Dvojnésobné upratovanie) prispdsobit plany upratovania w

Upratovanie v danom rezime sa
0 vykona dobkladnejSie - teda 2x
N >
(Q\|
I
- <
LL
5 4——( Rezim upratovania miestnosti ) Z
ﬁ ( Lokalizacia robota
Q|
< Kliknutim vyda robot zvukovy <
E signal, lah$ie ho tak najdete 4——(Nastavenie zakazanych zén) F
Upratana plocha (m?) )——}
( | ( Doba upratovania (min) )
A
[OdOSIanie dO nabijaCEj Stanice] _> N ..::. T P P

( cvamin )
Sprava map
J f

-

N
Start / Stop (Pauza) / W
zahajenie automatického upratovania

Tu nastavite silu sania )

(Tu nastavite intenzitu presakova-
L nia vody na mopovaciu textiliu

(Aktuélna kapacita akumulatora (%))

(iba pri vlozenom mopovacom nadstavci)
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g

L Moznost’ upravy nazvu robota )

( Identifikacéné udaje robota )

( Synchronizacia €éas. pasma ]

( Funkcia ,,NERUSIT* )

Po aktivacii je mozné nastavit' Casovy
interval, v ktorom robot nebude vykonavat
Ziadnu akciu

( Zvukovy sprievodca )

Po aktivacii bude robot pomocou hlasovych hlasok komentovat
svoje chovanie. Na stupnici je mozné nastavit hlasitost zvukového

sprievodcu. Jazyk sa riadi nastavenim jazykovej mutacie v telefone.

[ Funkcia vytvorenia novej mapy ]

Umoznuje rychle vytvorenie mapy bez nutnosti upratovania.

( Moznost’ resetovania mapy ]
( Kalibracia robota )

Kalibrujte v pripade neStandardného chovania Ci pohybu.

-

K Moznost aktualizacie firmwaru robota )

( Sprava nahradnych dielov )

Je mozné sledovat priebezné opotrebenie nahradnych dielov,
vratane moznosti resetovania danej doby ¢i ich nakupu

-

KAktivécia automatickych aktualizacii aplikécie]

p
LSpréva zdielania robota s ostatnymi uiivatel’mi]

( Obnovenie tovarenskych nastaveni )
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Vazeny zakaznik, - ~ o o
« Potom, ako si aplikaciu stiahnete, zapnite ju.
dakujeme za Vasu ddéveru v produkty znaéky ETA. Tato priruéka je uréena Objavi sa zakladna obrazovka umoznujuca
vetkym maijitefom vysavacov ETA2228 a ETA 4228 NAVAGGIO, ktori chcu prinlasenie. . Potom si zmefite heslo a to si bezneine
naplno vyuzit jeho potencial pomocou aplikacie ETA NAVAGGIO. Najdete . Zarovefi umozAuje prepnutie na registraciu uschovaite P
tu jednoduché navody a postupy, ako pracovat s Vasim novym robotickym noveého Gétu, obnovenie hesla v pripade jeho '
kamaratom. straty alebo informécie o aplikacii. * Nove heslo potom mozete pouzit' na
.. . _ . .. . .. prinlasenie k uctu.
DalSie informacie, rady a tipy k Vasmu vysavacu najdete tiez na nasich 1 + Pokial nemate vytvoreny G&et, pokracuijte na
webovych strankach: Zaregistrovat’ sa* ’
www.eta.cz/robot/ « Pre prihlasenie zadajte nazov svojho u&tu
(e-mail) a heslo, potom kliknite na ,,Prihlasit’
Tieto webové stranky neustale aktualizujeme a zhromazdujeme tu najnovsie sa“. N y
poznatky o danom vyrobku.
\ J
Bl 1. INSTALACIA APLIKACIE r A O
o) Aplikaciu najdete v databaze aplikacii Apple Store Ci Google Play, alebo p ~ —
o) moZzete pre urychlenie pouZzit nasledujuci QR kod:
>
® 3 %, 3%.3%
< E E « Zadajte platnu e-mailovu adresu a zvolte si w
R Ao e o bezpecné heslo.
0 st 3 L Ziskat™ , ,  V Casti ,,O aplikacii“ najdete verziu aplikacie, <
N\ A » Potom kliknite na ,Ziskat™, system vam a informaéné stranky k robotu. >
& E gt 2 potom odo$le na zadany e-mail overovaci
|<£ TRt kod, ktory potom zadajte do daného pola. <
E ApllkéC|U si stiahnite a nainétaIthe do Vasho mobilného telefonu (tabletU)  Proces potvrd’te kliknutim na ”Dokonéit’“_ Z
0
N KOMPATIBILITA
2 Operacny systém mobilného telefénu Android 6.0 a vysSi . ) <
E (tabletu) IOS 11.0 a vySSi h
2,4/5GHz (B, G, N+ /AC) \. J
Wifi siet zabezpecCenie WPA1 m
a WPA2
(odporucené WPA2) i h
UPOZORNENIE * V pripade straty hesla je mozné ho obnovit
prostrednictvom e-mailovej adresy pouzitej na
Zariadenie nie je mozné prevadzkovat’' na Wifi sietach zabezpecenych zalozenie Uctu.
protokolom IEEE 802.1X (spravidla firemné Wifi siete). . Zadajte dany e-mail a hned ako dostanete
overovaci kod, zadajte ho do prislusného
pola.
* Pozn. Overovaciemu kédu méze nejaku
dobu trvat’, kym dorazi. Bud'te prosim
trpezlivy. Zaroven skontrolujte, ¢i kod
neblokuje spamovy koés/filter vasho
postového klienta.
\ J




2. INFORMACIE O UCTE

ZAKLADNE RADY A TIPY NA POUZITIE

Tento navod je univerzalny a plati pre obe vyhotovenia robotickeho vysavaca s aplikaciou
ETA NAVAGGIO. Konkrétne sa jedna o modely ETA2228 a ETA4228. V kontexte fungovania
aplikacie mézete narazit' na rozdiel u funkcii mopovania, kedy ETA2228 obsahuje jednu
univerzalnu nadobu na necCistoty s nadrzkou na vodu a ETA4228 obsahuje nadobky 2 - jednu
na suché vysavanie, druhi na mopovanie. Pre spravny chod funkcie je nutné mat’ (v pripade
ETA4228) nasadenu spravnu nadobku, naplnenu nadrzku vodou a nasadeny nadstavec na
mopovanie s navleCenym mopom.

1 * Na zakladnej obrazovke v pravom hornom rohu kliknite na ikonku postavy pre
prechod do sekcie zobrazenia a nastavenia profilu uctu.

Aplikacia samotna vas pripadne upozorni a navedie v pripade chybnej inStalacie Ci nutnosti
vlozit' iny nadstavec.

» Roboticky vysavac s laserovou navigaciou sa dokaze perfektne orientovat v priestore a na \ J
zaklade toho upratat' s vysokou presnostou. Za normalnych okolnosti sa sam dokaze najst,
pokial ho v ramci jednej mapy prenesiete na iné miesto, kazdopadne, toto neodporucame. f N
Robot pustajte idealne vzdy z nabijacej stanice a pokial mozno s nim pocCas upratovania - Kliknutim na pole obrazka vedia e-mailovej adresy Uétu mdZete pridat k uétu
nemanipulujte. profilovu fotografiu.

Navaggio

* Hned ako robot raz vytvori mapu, vyvarujte sa prilisnym zmenam okoliteho prostredia, ktore « Dalej kliknutim na ,Zmenit’ heslo* méZete zmenit svoje stcasné heslo.
by mohli robot zmiast, pripadne by mohlo dojst k vymazaniu mapy. MGze sa jednat

: . : . : , A , - i , » V Casti ,Napoveda“ najdete niekolko zakladnych otazok a odpovedi ohladne
o premiestiovanie nabytku, pohyb viacerych osdb v okoli robota (najCastejSie deti:)) a pod. P ) y P

2 funkcie robota.

» Zvlastnu pozornost venujte dveram. Ak chcete robotu spristupnit nejaku miestnost, pri
mapovani ju nechajte otvorenu. V opacnom pripade dvere zatvorte. Pripadne ich mbzete

nechat otvorené a zamedzit robotu pristup pomocou zakazanej zony. + Cast ,0 aplikacii* potom poda zakladné informécie o aplikacii, vratane
nahlfadu uzivatelskej zmluvy.

» V Casti ,Zdielanie zariadenia“ je mozné zdielat robot s inymi uzivatefmi.

 Pokial robot prenasate do inej Casti domacnosti (do inej mapy), pred jeho zapnutim najprv
zmente danu mapu priamo v aplikacii. V opacnom pripade (ak robot vypustite na inom mieste
v ramci inej mapy) moze dojst k zmateniu robota a chybnému zakresleniu mapy.
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* Na pouzitie robota ho nechajte idealne plne nabit.

e Videalnom pripade nechajte robot vzdy dokoncit’ ulohu. Neprerusujte ho a nezadavajte
viac prikazov Ci operacii, nez je nutné.

 V pripade vymazania mapy Ci pri neStandardnom chovani najprv robot viozte manualne
do nabijacej stanice a potom restartujte.

3 * Nahlad z Casti ,Napoveda“, otazky a odpovede.
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3. PAROVANIE ZARIADENI

* Po uspeSnom prihlaseni sa vam objavi

vychodiskova obrazovka, v tomto pripade bez
sparovaného zariadenia.

Na sparovanie aplikacie s robotom kliknite na
,Pridat’ roboticky vysavac*

*V pripade, Ze mate nejaké zariadenie uz
sparovane, objavi sa v lavom hornom rohu ikona ,+°
ktora umozni pridat dalsi robot.

Poznamky
Pred parovanim odporu¢ame vysavac plne nabit
(minimum je aspon 30 % kapacity akumulatora).
Pozorne sledujte informacie a jednotlivé kroky
v aplikacii.

skuto€ne blikaju kliknutim na koliesko vedla

e \
» Potvrdte v aplikacii, ze obe tlacidla
oranzového textu.
« Potom kliknite na ,Dalsie”
. J

* (Zariadenia s OS Android
tento medzikrok nemaju)

Objavi sa zoznam robotickych vysavacov, pre
ktoré je aplikacia urCena. Zvolte ten, ktory
sami vlastnite.

» Teraz je potrebné zadat’ WIFI siet
(a pristupové heslo k nej), na ktoru je
pripojeny vas telefon s aplikacii.

« Po zadani potvrdte tlagidlom ,Dalsi*
- Dalsi krok je zavisly na operaénom systéme

vasho zariadenia. |OS obsahuje oproti
Androidu krok navyse.

* Teraz budete

vyzvany, aby ste
opustili aplikaciu
(nezatvaraijte ju
vSak!) a zariadenie
prepli do nastaveni
WIFI sieti.

Robot vysiela svoju
vlastnu WIFI siet, ku
ktorej je teraz nutné

sa manualne pripojit.

Siet' sa nazyva
LETA-x0000¢”.
Pripojte sa k nej.

Hned ako sa
pripojite, vratte sa
spat’ do aplikacie.

Vykonaijte reset Wifi vysavaca dihym
stlacenim oboch tlacidiel (cca 3 sekundy) na
ovladacom paneli vysavaca.

Zaznie hlasova informacia o aktivacii
konfiguracie k sieti a zaroven zacnu obe
tlacidla blikat.

“orp

» Pokial prebehne
parovanie bez
problémov, zobrazi
sa toto oznamenie,
robot sa prida do
zoznamu vasSich
sparovanych
zariadeni.

Android zahaji pfipo-
jovani bez nutnosti
pfechodu do nastaveni
systému telefonu.

Pripadné vas na této
obrazovce aplikace
vyzve K potvrzeni pfi-
pojeni k wifi siti robota
(,ETA-Xxxxx")

ANDROID
APPLE

Tu vidite poslednu
obrazovku, ktora
zobrazuje pripajanie
zariadenia k robotu
a WIFI sieti.
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- ~ CO ROBIT, KED PAROVANIE ZLYHA?

Obecné rady

» Je potrebné mat aktivnu domacu Wifi siet’ s dostato¢ne silnym signalom;

» Majte dostato€ne nabity akumulator vo vysavaci (minimalne na 35 %);

» VyskusSajte zalozenie nového uctu, tym vylucite problém s chybnou aktivaciou uctu;

» Overte, Ci nastavenia Wifi siete a operacny systém smart zariadenia odpoveda stanovenym poziadavkam;

» Pokial uz bol vysavac sparovany a teraz je v rezime OFFLINE (odpojeny od WIFI siete), musite ho najprv
odstranit’ z uctu (v aplikacii kliknite na ikonu koSa v zozname zariadeni a odstrante ho). Potom sa odhlaste
z Uctu; Nasledne restartujte vysavac aj vas telefon (najlepsSie aj WIFI router), znova sa prihlaste a proces
parovania zopakujte;

Apple

Navaggio

Mobilny telefén/tablet

\_ Y, » Uistite sa, ze je pri parovani vas telefén pripojeny na rovnaku Wifi siet’, na ktoru chcete sparovat’
samotny vysava€ (rovnaké SSID);

» Pouzivajte iba smart zariadenie s podporovanymi verziami opera¢nych systémov Android a 10S.

~ ~  V priebehu parovania udrzujte Vase smart zariadenie v blizkosti vysavaca (do vzdialenosti cca 2 m).

« Komunikaciu vysavaca a telefonu mézu narusat’ niektoré programy (napr. VPN, firewall a pod.), ktoré
pouzivate na teleféne. Pre proces parovania tieto programy vypnite;

» VyskuSajte parovanie s inym telefonom, tym vylucite problém v danom telefone;

- J
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N\ ~
@ WIFI router

WJPouiivajte kvalitny Wifi router, ktory bezpeCne pokryje vaSu domacnost’ dostatoCne silnym signalom.

» QOverte, Ci je vysavac v dosahu signalu Wifi;

* V nazve WIFI siete (SSID) musia byt pouZzité idealne iba znaky a-z a 0-9 (diakritiku a znaky ako ,,_, -, *, @,
+, - Ci ,medzera™ nepouzivajte). Celkovy pocet znakov by mal byt 8-16;

 V niektorych pripadoch spdsobuje kolisanie siete konflikt (ruSenie) s inymi WIFI sietami z okolia, ktoré
pracuju na rovnakych €i podobnych frekvenciach. Ak to nie je pre vas technicky narocné, mézete skusit
nastavit' vysielanie WIFI routera na automatické prepinanie kanalov, pripadne nastavit nejaky nekonfliktny
kanal (k identifikacii stavu WIFI siete vo vasej domacnosti mézete pouzit rézne WIFI analyzéry, ktoré su
volne dostupné pre platformy Android i iOS.

« Komplikacie moze spdsobit' tiez neStandardné rieSenie sietovych prvkov v domacnosti Ci niektoré druhy
routerov. Pre vylu€enie podobnych problémov mbzete vyskusat vytvorit na mobilnom zariadeni (na ktorom
vSak nepouzivate aplikaciu!) tzv. ,hotspot®, ktorého WIFI siet pouZzijete pre doCasné sparovanie zariadeni

a overenie spravnej funkénosti robota.

\ y .'k J

Androi




4. VYTVORENIE MAPY 2
|

Na hlavnej obrazovke mate 2
zakladné moznosti, ako vytvorit
novu mapu

Tuto moznost’ zvolte vzdy, ked
budete chciet’ vytvorit dalSiu mapu
vedla nejakej uz vytvorene,.

Potvrdte kliknutim na
,Vytvorit’ mapu“

Navaggio

Tato moznost sa zobrazi iba v pripade,
ak zatial nemate vytvorenu ziadnu mapu
(alebo ste pouzili ,Resetovat mapu®).
Zvolte, Ci chcete iba zrychlene vytvorit
mapu alebo vytvorit mapu a rovno aj
upratat.

Robot musi Startovat

z nabijacej stanice. Tuto
skuto€nost potvrdte kliknutim
na ,OK"
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Prisp6sobte pripadne povrch
vasej domacnosti podla navodu
na obsluhu a potvrdte pre
zahajenie vytvaranie mapy.

ooooooooooooooooooo:o o:o ooooooooooooooooo Potvrd’tekllknutl’mna”OK“
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5. UPRAVA A PRISP OSOBENIE MAPY

postup upravy

\. J

Po uspesSnom dokonceni
skenovania priestoru
aplikacia ponukne ulozenie
novej mapy.

V nasledujucom kroku mozete:

1) Mapu pomenovat’ (napr. ,2. poschodie®)

2) Navrhnuté miestnosti podla potreby ROZDELIT

3) Navrhnuté miestnosti podla potreby ZLUCIT

4) Kliknutim na ,Dal$i* pokradovat na pomenovanie
miestnosti a uloZzenie mapy.

L]
L]
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POZNAMKY

Na tejto stranke uvedené upravy mézete kedykolvek
neskor zopakovat’ v sekcii spravy map.

Rozvrhnutie a spravne pomenovanie miestnosti
ulah€uje orientaciu a ovladanie aplikacie, rovhako
ako spravu planovanych upratovani.

Kazdu mapu, ktoru chcete dlhodobo pouzivat),

si ulozte.
Je mozné vytvorit’ a ulozit’ celkom 5 map, ¢o
je mozné vyuzit’ hlavne u viacposchodovych

Potom kliknutim na ,Ulozit* mapu domacnostiach.
ulozite.

Jednotlivé miestnosti mbzete pre vacsi
prehlad pomenovat.

[ AR O
\- / —
. Po uprave a ulozeni zmien sa kliknutim na <" vratite spat <
€ m e e e e e e e e e e e e e e e e e mmmmm e ————— = e I N >
~
I
! <
I
| <
~\ I Tu mézete r6zne zluCovat
I automaticky vytvorené
2) 3) | zludenie ’ alebo vami navrhnute <
Do Do miestnosti.
N y |
I Tlacidlom ,Dokoncit®
I potvrdite zmenu. m
J I
I
1
Pokial mapa navrhla M) A
automaticky rozdelenie -
miestnosti, vase upravy dané \ Y,
rozdelenia prepisu.
h Tu moZete rézne delit’ miestnosti
rozdelenie pomocou kreslenia deliacich linii.
e U T Tlacidlom ,Dokoncit" potvrdite
zmenu.
Tlacidlo ,Spat™ sluzi na zrusenie
J vyberu konkrétnej miestnosti.




Navaggio

0]
N
AN
X
=
LL
0]
N
N
<
=
LL

6. NACITANIE ULOZENEJ MAPY

~\

* Na hlavnej obrazovke kliknite na spodnom
paneli na ikonu ,Mapa“.

e V sekcii ,,

* Do pamate mézete ulozit az 5 r6znych map
(teda domacnosti Ci ich Casti, alebo poschodi)

* Mapami prechadzate prostym kliknutim na
mapu a zaroven vodorovnym pretiahnutim
prstom.

* Tu mbzete bud upravovat a prispdsobovat’
mapu kliknutim na ,Editovat™®, alebo kliknutim
na ,Pouzit” vyvolat a zaCat v ramci je;
priestoru robot pouzivat.

POZNAMKY:

“ modzete vytvorené mapy d'alej upravovat’ rovhakym

spésobom, ako je uvedené v predchadzajucej €asti.
 Mapy moézete tiez zmazat’ kliknutim na ikonu kosa v pravom hornom
rohu v nahl'ade map.

7. ZAKAZANE ZONY

8. PLANOVANE UPRATOVANIE

( )

Velmi uzitoénou funkciou su zakazané zony,
ktoré nedovolia robotu v danom mieste upra-
tovat’ (mdzete pouzit na oblasti, kde mate rézne
vazy, krehky nabytok, miestnost, kde nechcete
dovolit robotu pohyb a pod.)

* Najprv zvolte mapu, v ktorej chcete zakazané
zony vytvorit’ (pokial ich existuje viac).

* Menu tvorby a editacie zakazanych zon
potom aktivujete kliknutim na ,Zakazaneé
zony"“.

~\

* Na hlavnej obrazovke kliknite na moznost

,Viac”.

* Potom kliknite na moznost' ,Plan

upratovania“.

» Kliknutim na ,Pridat™ sa vlozi prednastavena
zakazana zona v tvare Stvorca (napr. 2x2 m).

 Kliknutim a tahom prstom na pole Stvorca
mozete danu zénu presunut.

2  Kliknutim, podrzanim a pohybom na niektory

z rohov Stvorca moézete danu zonu upravovat
podla potreby miestnosti.

* Kliknutim na danu zénu a nasledne na
cervenu ,x“ zOnu zmazete.

* Dané zony ulozite kliknutim na ,Ulozit™.

POZNAMKY:

* Je mozné vytvorit’ az 10 r6znych zakazanych zoén.

* Vzdy vSak zanechajte dostatok manipulaéného priestoru, aby sa
robot dostal na vSetky miesta, ktoré nie su zakazané (nevhodnym
nastavenim zén by ste mohli robotu znemoznit’ prejazd napr. do inej
miestnosti a pod.)

Nasledne sa zobrazi obrazovka, na ktorej
budu k dispozicii uz ulozené plany.

Vytvorené plany mézete kliknutim na

,Editovat™ a naslednym vyberom daného
planu upravovat, pripadne ich mézete
aktivovat a deaktivovat kliknutim na koliesko
v pravej Casti daného planu.

Kliknutim na ,Pridat’ plan upratovania“
prejdete do nastaveni parametrov pre plan
upratovania.

V ramci vytvorenia planu je mozné nastavit
rébzne parametre upratovania.

Najprv si zvolte mapu, na ktorej ma byt
upratovanie vykonané. Potom zvolte jeden
z troch moznych rezimov upratovania a
zvolte, Ci chcete vykonat v ramci daného
rezimu dvojnasobné upratovanie.

Potom definujte ¢as spustenia, zvolte, Ci
sa ma dany plan opakovat, alebo ma byt
vykonany iba raz.

Nasledne zvolte dni, poCas ktorych sa maju
dané ulohy vykonat, vratane nastaveni
parametrov vykonu sania a intenzity
mopovania.

Kliknutim na ,Ulozit™ bude dany plan
vytvoreny.
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9. REZIMY UPRATOVANIA

8

Upratovanie miestnosti
Na hlavnej obrazovke je mozné vybrat moznost upratania

zvolenej miestnosti (pripadne viacerych miestnosti naraz).

Po kliknuti na ikonu ,Zvolit’ miestnost” kliknite na
miestnost/i, ktoré chcete upratat’ a potvrdte kllknutlm na
SStart*. -

Automatické upratovanie

2
Zonoveé upratovanie

V ramci ulozenej mapy umoznuje vytvorit az 10 réznych zon,

ktoré je mozné potom podla vyberu individualne upratovat.

Princip vytvarania a upravy zon je rovnaky, ako pri vytvarani

zakazanych zon (kap. 7).

Kliknutim na danu zénu (Ci viac z6n) vyberiete zénu na
upratovanie a potvrdite tladidlom ,Start*, po dokoncenl
sa robot vrati do nabijacej stanice. '

Aplikacia umoznuje aktivaciu funkcie
dvojnasobného upratovania. Ak je tato funkcia

aktivna (je podfarbena na oranzovo), dany rezim

vykona upratovanie 2x.

Zakladné a najCastejSie pouzivané upratovanie, ktoré systematicky upratuje
cely dostupny priestor v ramci danej mapy. Automatické upratovanie
je mozné pouzivat aj s funkciou mopovania. Tu je vSak nutné zabranit

vysavacCu v tom, aby vySiel na koberce.

Kliknutim na ,Start* zahaji robot automatické upratovanie.

3
Rucné oviladanie

Umoznuje rucné ovladanie robota pomocou Sipok
zobrazenych na displeji aplikacie.

4
Mopovanie

Rezim upratovania s mopovacim nadstavcom pre ucel
umyvania podlahy. Kliknutim na ,Mopovanie® sa zahaji
automatické upratovanie so Specialnym pohybom
vysavaca.

Pozn. Hned ako je nasadeny mopovaci nadstavec, je
mozné vyuzit samozrejme tiez ostatneé funkcie (napr.
zonove upratovanie), pri ktorych bude robot vysavat

a zaroven mopovat, iba pri automatickom upratovani

.. v8ak vykonava $pecialne stieracie pohyby, ktoré zvysuju

“~efektivitu umyvania.

Pozdiz stien

Po kliknuti na ,Pozdiz stien“ upratuje iba
~ okrajoveé cCasti miestnosti a potom sa vrati
do nabijacej stanice.

6
Lokalne upratovanie

Skvela volba pre upratovanie konkrétneho zvoleného miesta
(Stvorcoveého tvaru).

Staci pri vybere kliknut na miesto v mape, ¢im {u pridate
malu vilajku a potom to potvrdite kliknutim na ,Start®. Po
upratani danej oblasti sa vysavac vrati do nabijacej stanice.
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10. HISTORIA UPRATOVANIA

11. ZDIELANIE ZARIADENI

~\

Aplikacia umoznuje zdielanie robotického
vysavaca naprieC uzivatelov. Pomocou
funkcie zdielania tak mbzete pouzivat jeden
robot na viacerych r6znych uctoch

a telefonoch.

Sekciu ,Zdielanie zariadeni” najdete m;.
v Casti ,Nastavenia“.

Poznamka
OS Android méze mat tuto sekciu v inej Casti
nastaveni, nez OS pre APPLE.

Samotna sekcia zdielania obsahuje 2 hlavné
asti. ,ZARIADENIE* a ,SPRAVY".

V SEKCII ,ZARIADENIE® najdete vSetky
roboty, ktoré ste sparovali so svojim uctom,
a ktoré mozete zdielat dalSim uzivatelom.

V SEKCII ,SPRAVY* budu k dispozicii
schvalené zariadenia a zariadenia Cakajuce
na schvalenie.

V sekcii ,ZARIADENIE" kliknite na robot,
ktorého chcete zdielat.

N
* Na hlavnej obrazovke kliknite na moznost
,viac".
» Potom kliknite na moznost' ,Zaznamy".
y,
™
« Zobrazi sa zoznam vSetkych historickych
upratovani vratane celkovej Statistiky
upratanej plochy a celkovej doby upratovania.
y,
™
» Jednotlivé zaznamy mdzete rozkliknut a
skontrolovat’ podrobnosti daného upratovania.
* V pravom hornom rohu zoznamu upratovani
a nahladov jednotlivych upratovani sa
zobrazuje ikona koSa, pomocou ktorej
mozete hromadne alebo jednotlivo vymazat
zvolené zaznamy upratovania.
y,

Nasledne sa zobrazi zoznam adries, s ktorymi
robot zdielate. V tomto pripade je zoznam
prazdny - mozete pridat prvého uzivatela.

Pre pridanie kliknite na ,Pridat’ zdielanie®.

Potom zadajte e-mailovu adresu uctu pre
aplikaciu ETA NAVAGGIO, s ktorym chcete
sparovat’ a potvrdte stlaenim ,OK".

Nasledne bude musiet protistrana (zadana
adresa uctu) toto zdielanie prijat' v sekcii
zdielanie, pripadne ju k tomu samotna
aplikacia po spusteni vyzve.

Po potvrdeni mbzete robot sledovat’ a ovladat
spoloCne. Pokial budete chciet’ zdielanie
zrusit, tahom prstom smerom vfavo na

danu nazdiefanu adresu zobrazite moznost’
Zmazania.

RIESENIE PROBLEMOV

Pri jakémkoliv problému se nejprve ujistéte, zda pouzivate aktualni verzi
aplikace a firmwaru robota. Zaroven zkuste pouzit ,zlaté pravidlo IT" -
restartovat vSe, co Ize a je vam dostupné - tedy samotnou aplikaci, telefon,
robota a pripadé i samotny WIFI router. Tato pravidla velmi ¢asto pomou
odstranit velkou ¢ast komplikaci a problému. Pokud nepomohou zadné
zakladni rady, muzete vyzkousSet uvést robota do tovarniho nastaveni v sekci

nastaveni.

Problém RiesSenie

Aplikacia sa zasekava alebo
,mrzne“, odozva je pomala.

Postupne vykonaijte restart nasledujucich prvkov:

1) aplikacie

pokial nepomd&ze, potom i:
2) telefénu

pokial nepomd&ze, potom i:
3) robota

pokial nepomd&ze, potom i:
4) WIFI routera

Je mozné, ze aplikacia, ktora je napojena na
cloudovy server dostava informacie z robota s
opozdenim, alebo ma problémy sa k nemu pripojit.
Skontrolujte preto tiez kvalitu signalu WIFI siete a
vzdialenost robota od WIFI routera.

V niektorych pripadoch (najCastejSie bytové domy)
moze vas signal rusit’ signal zo susedstva a tym
robot odpojit' €i mu stazit schopnost rychlej odozvy.
V takych pripadoch méze byt nutné nastavit WIFI
router a nastavit' nejaky kanal, ktory je v danom
mieste najmenej ruseny. Tieto situacie su vSak mimo
nasu moc a v danych pripadoch nie sme schopni
ovplyvnit spravne fungovanie robota.

Aplikacia na niC nereaguje,
napriek tomu, ze vzdy
fungovala spravne.

Situacia je pravdepodobne zapri€inena nejakou
zmenou, ktora prebehla vo Vasom telefone (napr.
inStalacia dalSich aplikacii, aktualizacia systemu

a pod.) alebo na WIFI sieti. Pokial problém
nedokazete vyrieSit vratenim zmien na svojom
teleféne Ci WIFI sieti, aplikaciu odinstalujte a znova
nainstalujte.

Nedari sa uspesne sparovat
vysavac s Wifi sietou.

Prejdite do sekcie ,Co robit, ked’ parovanie zlyha?“

Mapa sa deformuje

Za urcCitych Specifickych podmienok sa méze stat, Ze
sa mapa vykresli s urCitymi chybami. Vzacne moze
ist' 0 atypické tvary miestnosti €i nabytku.

VyskuSajte vykonat zmeny dispozicie nabytku, ktory
moze dané spravanie spésobovat.

Mapa sa straca

Nepremiestnujte nabijaciu stanicu a zachovajte
priestor €o najviac bez zmien (presuvanie nabytku
a pod.). Robot pustajte vyhradne z nabijacej
stanice.

Pre dalSie informacie a dalSie rady mozete vyuzit’ aj poradenské stranky

www.eta.cz/navaqqio.
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http://www.eta.cz/navaggio/

BASIC STRUCTURE OF THE APPLICATION MAIN CONTROL MENU 1/2

( Mode of cleaning along

(Movement manual control walls

] ( Mopping function )
/\ \/ K \ ( Mode of cleaning of a ]

<« selected place and its
k surroundings

Information on actual
mode

< y ‘ )l ( Vacuum cleaner )
tep bac settings

< (History of cleaning]

( [ G [EITEL (Cleaning of selected O

2 Messages and information Zones ) I
Planned cleanin
8 related to the actual function, It enables you to create J
g warning messages and consequently clean up Cleaning plans may be w
@© personal zones . created and variously
Z Doubled cleaning
adapted
Cleaning in this mode will be
0 performed more thoroughly -
g i.e twice >
I
< <
LL
~~
o0 4——( Room cleaning mode ) Z
ﬁ ( Robot localization
< ( <
Upon clicking, the robot will give . _
E acoustic signal, what enables you to < SO ORI zones) F
find it easily m
Cleaned area (m?) )——}
( | ( Time of cleaning (min) )
A
[Sending to the charging station) N . S AP T
(Map administration} (

(Here you can set suction power)

Start / Stop (Pause) / initiation oﬂ
automatic cleaning

) Here you can set intensity
( Actual battery capacity (%) ) of water leakage to the mo-
L pping textile

only with an inserted mopping adapter
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BASIC STRUCTURE OF THE APPLICATION MAIN CONTROL MENU 2/2

(~ Option of changing the robot )
name

)

Robot identification data )

( Time zone synchronization )

g ( DON’T DISTURB” function ]

Having finished activation, you may set a
time interval during which the robot does not
carry out actions

| "'4 ( Acoustic accompaniment )

After activation, the robot would comment its behavior with help of audio
messages. Sound volume of the audio accompaniment may be set on a
scale. The language is controlled by the language setting on the phone.

[ Function of creating a new map ]

Enables quick creation of a map without necessity to clean up

( Option of mar reset ]
( Robot calibration )

Calibration in case of non-standard behavior or movement.

( Option of robot firmware update )

( Administration of spare parts )

It is possible to monitor systematic wearing of spare parts,
including possibility to reset this time or its purchase

-

KActivation of application automatic update]

( Administration of robot sharing with other)
users

Renewal to the factory configurations )

)
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USER’S MANUAL FOR ETA NAVAGGIO APPLICATION

Dear customer,

Thank you for your confidence in the ETA brand products. This manual
is destined for all owners of the ETA2228 and ETA 4228 NAVAGGIO
vacuum cleaners, who want to use in full range its potential by means of
ETA NAVAGGIO Application. You can find here simple instructions and
procedures how to work with your new robotic friend.

Other information, recommendations and tips about your vacuum cleaner
can be also found at our web site:

www.etasince1943.com/navaggio

We permanently update this web site and collect here the latest knowledge
about this product.

1. APPLICATION INSTALLATION

You can find this application in the database of Apple Store or Google Play,
or can also use this QR code for quickening:

Download and install the application to your mobile phone (tablet).

COMPATIBILITY

Android 6.0 and higher

1. ACCOUNT REGISTRATION AND LOGIN

\

As soon as you download the application,
switch-on it. The basic screen, enabling you
to log in, will appear.

At the same time, it enables switching-over
to the registration of a new account, renewal
of password in case you lost it, or viewing
information on the application.

If you don’t have a created account, click
on “Sign up”

To log in, enter the name of your account
(e-mail) and password, afterward click on
“Sign in”.

 After that, change your password and save

it properly.

* You may use the new password to log

in to your account.

Mobile phone (tablet) operation system 10S 11.0 and higher

24/5GHz (B, G, N+/AC)

Wi-Fi network security WPA1 and WPA2

(WPAZ2 is recommended)

ATTENTION

The appliance cannot be operated with Wi-Fi networks secured with
IEEE 802.1X protocol (as a rule, company’s Wi-Fi networks).

Enter a valid e-mail address and choose
a safe password.

After that, click on “Get”, and system will send
a verifying code to your e-mail. Write this
code to this field.

To confirm the procedure, click on
“Completed”.

* You may find a version of the application

and information pages about the robot in the
“About” section.

If you've lost your password, you can renew
it by means of the e-mail address used for
creating the account.

Enter this e-mail and as soon as you receive

a verifying code, write it to the respective field.

Remark: It could take a certain time until
the verifying code comes up. Please be
patient. At the same time, check that the
code is not blocked by the spam basket/
filter of your e-mail client.
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2. INFORMATION ON THE ACCOUNT

BASIC RECOMMENDATIONS AND TIPS FOR USE

This manual is universal and applies for the both versions of the robotic vacuum cleaner with

ETA NAVAGGIO Application. Namely, these are models ETA2228 and ETA4228. In the context

of functioning the application, you may take notice of a difference in the mopping function, i.e.

ETA2228 contains one universal container for debris with a container for water, and ETA4228

contains 2 containers - one for dry suction, and the second - for mopping. To enable correct

course of the function, it is necessary (in case of ETA4228) to have installed the correct 1
container, the container filled in with water and the mounted mopping adapter with a mop.

 Click on the icon of a person on the basic screen in the right upper corner to
move to the section for viewing settings of the account profile.

If necessary, the application itself will warn and instruct you in case of wrong installation
or of necessity to insert another adapter.

» The robotic vacuum cleaner with laser navigation is able to navigate excellently in space and \ J
thus clean up with high preciseness. Under normal circumstances, it is able to recognize
its position if you replace it within one map to another place, although we don’t recommend - N

it. Always start the robot, if possible, from the charging station, and - if possible - don't

manipulate with it. » Click on the field of the picture next to the e-mail address of the account
to add a profile photo to the account.

Navaggio

» As soon as the robot once creates a map, avoid excessive changes of the environment, which
could confuse the robot, or which could cause erasing the map. It could be, for example, * Then, click on "Change password” to change your existing password.
replacement of furniture, movement of some persons next to the robot (most frequently, 2 + You may find some basic questions and replies about robot functions in the

children:)), etc. “Help” section.

» Pay special attention to the doors. If you want to make available a room for the robot, the door « The robot can be shared with other users in the “Shared device” section.
has to be open during mapping. To the contrary, close the door. It is also possible not to close

the door and prohibit the robot from access by means of a prohibited zone. » The “About” section provides basic information on the application, including

a review of the user’s contract.

« If you transfer the robot to another part of your house (to another map), change this map
directly in the application before switching-on the robot. To the contrary (i.e. if you start the
robot from another place within a different map), the robot could be confused and could draw
a map incorrectly. 4 A
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* If you are planning to use the robot, we recommend that you fully charge it first.

* Ideally, always let the robot finish the cleaning task. Don'’t interrupt it and don’t enter more
orders or operations than is necessary.

* In case of erasing a map or non-standard behavior, at first insert the robot manually into the

charging station, and then restart it. 3 * Preview of "Help’, questions and replies.




3. APPLIANCE PAIRING . §
r N
» After a successful login, you can see
T h a screen, in this case without a paired
appliance. :
e At this moment,
« To carry out pairing with the robot, click on you will be asked to
“Add robot’ » Click on the wheel next to the orange text in leave the application
""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" the application to confirm that the both button (but don’t close
* In case that you have already paired any really blink. _ _ . it!) and to switch-
appliance, the “+” icon appears. This icon enables (Dj(;’,’f,f;a"";’éhﬂ’;\ig‘irtzg 0S over your device to
you to add the next robot. « Afterwards click on “Next” the Wi-Fi network
( ) settings.
Remarks
Before pairing, we recommend that you fully L ) @
charge the vacuum cleaner (or at least, 30 % of the
accumulator capacity). Follow attentively information
o and particular steps in the application.
g h The robot has its —
cg own Wi-Fi network w
© * Now it is necessary to specify a Wi-Fi to which now it
< network (and enter the corresponding access IS necessary to w
password), to which your phone with the connect manually.
o application is connected. : The network is <
N A list of robotic vacuum cleaners, which the e . . _ named "E TA-X000¢.
< . ) : » Having finished this operation, confirm it by Connect to it.
application is destined for, will appear. Select - y ”
Ii: n hich " clicking on the “Next” button. <
I one, which you own. As soon as you
— « The next step depends on the operation are connected to it, Z
ﬁ system of your device. Compared with return back to the
g Android, IOS contains one more step. application. <
<
LL y Qel h
_ S LL]
Android will start co-
Reset the vacuum cleaner Wi-Fi network by nn.etctlton W':hﬁﬁt neh— Here you can see
long pressing the both buttons (approx. 3 If pairing proceeded cessity 10 g(:tlo © pho- the last screen,
seconds) on the control panel of the vacuum without problems, ne settings. which shows
cleaner. this message would _ the connecting
Now you can hear acoustic information on would be added to application on this device to the robot
activation of the configuration related to the the list of your paired screen will ask you to and Wi-Fi network.
network. At the same time the both buttons appliances. confirm connection to
starts to blink. the robot Wi-Fi network
(,ETA-xxxxx")
ANDROID
\ / APPLE




r N WHAT CAN I DO IN CASE OF FAILURE OF PAIRING?

/ General recommendations R
It is necessary to have an active home Wi-Fi network with a sufficiently strong signal;

* Have a sufficiently charged battery in the vacuum cleaner (at least 35 %);

» Try to create a new account to exclude problems with wrong activation of the account;

» Check whether the Wi-Fi network settings and the smart device operation system correspond to the defined
requirements;

« If the vacuum cleaner has been already paired and at present it is in OFFLINE mode (is disconnected from a
Wi-Fi network), you have to remove it from the account first (in the application, click on the bin icon in the list
of the appliances and remove it). After it, log out from the account; consequently restart the vacuum cleaner
and your phone (preferably, the WI-FI router, too), log in again and repeat pairing procedure y

\
C\ Mobile phone/tablet
* Make sure that your phone during pairing is connected to the same Wi-Fi network to which you want

to pair the vacuum cleaner itself (the same SSID);
» Use only smart devices with supported versions of the Android and 1I0S operation systems.
» Keep your smart device close to the vacuum cleaner during pairing (within 2 m).
« Communication between the vacuum cleaner and mobile phone may be disturbed by some programs
(for example, VPN, firewall, etc.), which you use in your phone. Switch-off these programs during pairing
procedure;
K « Try pairing with another phone to exclude problems in this phone; )

Apple

Navaggio
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@ WI-FI router
» Use a high-quality Wi-Fi router, which covers for a certainty your house with a sufficiently strong signal.
 Verify that the vacuum cleaner is in reach of the Wi-Fi signal;

The Wi-Fi network name (SSID) has to contain ONLY signs a-z and 0-9 (don’t use diacritical signs such as

w o, @, +-or “gap”). The total number of the signs should be in a range of 8-16;

» In some cases, network oscillation causes a conflict (disturbance) with other WI-FI networks in the
surrounding, which work on the same or similar frequencies. If it is not technically demanding for your, try
to set transmission of the Wi-FI router with automatic switching-over of channels, or to set any non-conflict
channel (to identify the state of your Wi-Fi network in your home, you may use different Wi-Fi analyzers,
which are available for free for the both platform, Android and iOS).

« Complications can be also caused by a non-standard solution of network elements in your home or some
types of routers. To avoid such the problems, you may try to create on your mobile device (on which,
however, you don’t use the application!) so called ,hotspot®, the Wi-Fi network of which will be used for
temporary pairing of the devices and verifying correct function of the robot.

Androi
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4. MAP CREATION

You have two basic options on the
main screen how to create a new map.

This option will only appear in case that
you haven'’t created a map yet (or you
used ,Reset map®). Select whether you
only want to create map quickly or to
create and clean up, too.

If necessary, adapt the surface of
you house according to the user’s
manual and confirm it to start
map creation.

(" ) e h
\
1 n - J
J .| The robot must start
from the charging station.
Click on “OK” to confirm this
fact.
THE ROBOT IS SCANNING A NEW MAP |
) (- )
Y, . J

Choose this option always when
you want to create one more map
next to any existing map.

Click on “Create a map” to
confirm.

Confirm it by clicking on “OK*.
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5. MAP MODIFICATION AND ADAPTATION

L]
L]
OWs © 0 0 06 06 06 0 0 0 0 0 0O

L]

’ REMARKS

You may whenever repeat modifications specified in
this page in the Map Administration section.

Layout and correct naming of the rooms facilitates
navigation in the application and its control, as well
as administration of the planned cleanings.

modification Save each map which you would like to use for
_ ) In the next step, you may: a lona time
direction 1) Name the map (for example, “2nd floor”) For better lucidity, it is possible to name 9 ' i
2) DIVIDE the proposed rooms as necessary particular rooms. In total, you can create and save up to 5 maps. This
3) MERGE the proposed rooms as necessary option may be used, especially, in case of multistage

4) Continue in naming rooms and saving the map by

clicking on “Next”. Then, click on “Save” to save the map. houses.

4 N 4 1) N\ .0 O
4)
Q
% —
: - J O
©
= O
Having finished modifying and saving the changes, return
o0 i s P back by clicking on “<*
g . D5t - T T T T T T T T T T () ) >
< I
< . =
LL I
~ I
o0 - N\ I Here you may variously Z
ﬁ I merge rooms which have
N 2) 3) I merging ’ been automatically created <
|<£ Do e, TR or proposed by you.
N N y . y |
o : I Confirm the change be the
Havmg finished area , “Completed” button. m
scanning, the application : . J ,
would offer you to save new : |
maps. l
If the map proposes M) )
automatic room division, your -
modifications will rewrite this \ Y,
division.
modification :
direction : 4 h y Here you may variously divide rooms
: splitting by drawing dividing lines.
..................................... Confirm the Change by the “Completed”
’ ) button.
g / _ _
The “Back” serves for canceling selection
of a particular room.




6. UPLOADING OF A SAVED MAP 7. PROHIBITED ZONES (VIRTUAL WALL) 8. PLANNED CLEANING
r N\ r N\ e h
Very useful function are prohibited zones,
which will forbid the robot to clean up in the
defined place (you might use it for the areas
when you have different vases, fragile furniture,
in a room where you don’t want to allow the ro- : : « ”
bot to move, etc.) * On the main screen, click on “More”.
1 * Click on the “Map” icon on the lower panel 1 | | | 1 . After that, click on “Schedule”’.
of the main screen. * First of all, select a map, in which you want
to create prohibited zones (if there are more
than one maps).
« After that, you may activate the menu for
creating and editing prohibited zones by
clicking on “Virtual wall”.
\. y, \. y, 9 y O
O . . o . r ~ —
(@) s a\ s N\ | * Click on “Add” to insert a preset prohibited
< zone in a shape of square (for example, 2x2 » Consequently, a screen will appear on which w
C>U m). the already-saved plans will be available.
- « It is possible to save up to 5 different maps to w
memory (i.e. of your house or its parts or its « Click on and drag the square field with  Click on “Edit” and then select the particular
storeys) a finger to replace the respective zone. plan to modify the created plans. <
0
% « To navigate between the maps, just click on « Click on, hold and move one of the edges of 2 » Also, you may activate and deactivate them >
2 2 a map and at the same time drag it with a 2 the square to modify this zone depending on by clicking on the wheel in the right part of
— finger. the shape of the room. this plan. <
LU
5 » Here you may either modify and adapt a map  Click on this zone and consequently on the » Click on “Add appointment” to go to the Z
ﬁ by clicking on “Edit”, or invoke and start using red “x” to delete the zone. parameter setting for the plan of cleaning.
N the robot within its space by clicking on “Use”. <
|<£ » Click on “Save” to save the respective zones.
LLl . y, h
. y, . y, m
( 2\ | * During creation of a plan, it is possible to
define different cleaning parameters.
* First of all, select a map, on which the
REMARKS: cleaning should be performed. Then, select
REMARKS: one of three possible cleaning modes and
. * It is possible to create up to 10 different prohibited zones. tick off whether you want to perform doubled
e In the “ ”, you may modify the created maps similarly . Always, however, leave ample space for manipulation so that the cleaning within this mode.
as is specified in the prior part. robot can get to all places which are not prohibited (in case of * After that, define a start time, tick off whether
.+ Itis also possible to erase maps by clicking on the bin icon in the unsuitable settings of the zones, you could make it impossible for the gfﬂ‘;‘jggfg’nﬁ ziggpeated or should be
right upper corner in the review of the maps. robot to move, for example, to another room, etc.) . Afterwards, choose days in which the
respective cleanings should be carried out,
including settings of the parameters of the
suction power and mopping intensity.
\_ _J | * Click on “Save” to create this plan.
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9. CLEANING MODES

8
Room cleaning

You may choose an option of cleaning of a selected room
(or several rooms at one time) on the main screen. Click on
the “Select room”, then click on a room/rooms which you
want to clean up, and then click on “Start” to confirm it.

Automatic cleaning

2

Zonal cleaning

Within the saved map, this mode enables creation of up to
10 different zones, which can be - depending on selection -
cleaned up individually. Principle: creation and modifications
of the zones is the same as in case of prohibited zones
(chapter 7). Click on the respective zone (or several zones)

to select a zone of cleaning and click on “Start” to confirm |
that the robot returns to the charging station after finishing .-~

the cleaning. PR

The application enables activation of the doubled
cleaning function. If this function is active (has
an orange background), the respective mode will
carry out cleaning twice.

It is basic and most frequently used cleaning mode, in which the robot
systematically cleans up the whole available area within the respective map.
Automatic cleaning may be also used with the mopping function. In this case,
however, it is necessary to prevent the vacuum cleaner from driving onto a rug.
If you have rugs in your house, use the Prohibited Zones function.

Click on “Start” to start automatic cleaning by the robot.

3
Manual control

It enables manual control of the robot by means of
arrows displayed on the application display.

4
Mopping
Mode of cleaning with a mopping adapter for wiping the

floor. Click on “Scrubbing” to initiate automatic cleaning
with special movements of the vacuum cleaner.

Remark: As soon as the mopping adapter is installed,
it is possible to use, of cause, other functions (for
example, zonal cleaning), during which the robot will
suck and at the same time mop; only at automatic
cleaning, however, it exercises special wiping

“.movements which increase effectiveness of wiping.

Along walls

If you click on “Edge”, the robot will only
clean up boundary parts of a room and
after that will return to the charging station.

6

Local cleaning

It is an ideal choice for cleaning a selected particular place
(with a squared shape).

When selecting, just click on a place in the map to add a
small flag here, afterwards confirm it by clicking on “Start”.
Having finished cleaning of the respective area, the vacuum
cleaner will return to the charging station.
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10. HISTORY OF CLEANING 11. APPLIANCE SHARING TROUBLESHOOTING

~ ™ e N In case of whatever problem, first of all make sure whether you use actual

version of the application and firmware of the robot. At the same time, try to

- The application enables sharing the robotic use the “gold rule of IT” - restart all what you could and is available for you -
vacuum cleaner between users. Using the i.e. the application itself, phone, robot and - if necessary - Wi-FI router itself.
sharing function, you may use one robot with These rules often can remove big part of complications and problems. If no
several different accounts and phones. basic recommendations help you, you may try to return the robot in the factory

configurations in the Settings section.

« On the main screen, click on “More”. 1 * The “Shared device” function may be found,

_ among others, in the “Settings” part.
« After that, click on “Schedule”.

Remark
OS Android can have this section in a
different part of settings than OS for APPLE.

e N\ | * The sharing section itself contains 2 main
parts. “SHARED” and “ACCEPT".

 The “SHARED” shows all robots which you
have paired with your account and which you
2 may share with other users.

Navaggio

 The “ACCEPT” contains approved appliances

- Alist of all historical cleanings, including the and appliances awaiting for approval.
total statistics of the cleaned up area and total
time of cleaning, will appear. \ )

 Click on the robot, which you want to share,
in the “SHARED” section.

» Consequently you can see a list of addresses
with which you share the robot. In this case,
the list is empty - you may add the first use.
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* To add, click on “Add share”.
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( ) « After that, enter e-mail address of the account
for ETA NAVAGGIO Application, with which
you want to pair and click on “OK” to confirm
it.
* You may unroll particular records and check
details of the respective cleaning. 3 « Consequently, the counter party (the
designated address of the account) will need
* In the right upper corner of the list of to accept this sharing in the sharing section,
cleanings and in the preview of particular or, if necessary, the application itself will ask

cleanings, a bin icon is displayed. By him/her to do so after initiation.
means of this icon, you may collectively or
separately delete chosen cleaning records.  After confirmation, you may monitor the robot
and control it jointly. If you want to cancel
sharing, drag with a finger to the left to the
respective shared address to display the

\. y, erasing option.
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( Falmenti takaritasi ]
uzemmod

(A mozgas kézi vezérlése

( Felmosasi funkcio ]

Informacio az aktualis
uzemmaodrol

" v ¥ N A kivalasztott hely és kérj

< nyékének takaritasi uzem-
k maodja

(Egy lépés vissza)J \—( A porszivo beallitasa )

< [Takaritési elézmények)

( [N S (A Kivalasztott zénék) O
% Uzenetek és informaciok lisztitasa Tervezett takaritas ) I
) az aktualis funkciorol, Lehetdvé teszi a sajat zénak (D
‘;’ figyelmeztetd Gzenetek létrehozasat, majd takaritasat Takaritasi Gtemtervek
® - " hozhaték létre és kulonbozd

Két t karltas)
Z ( erozeres @ modon testre szabhatdk w
Az adott tzemmaodban valo

0 takaritast alaposabban - azaz
N 2x is - elvégzi >
AN
<
< <
LL
5 4—[ Helyiségtakaritasi iizemmod ] Z
ﬁ (A robot lokalizalasa
< <
— Kattintasra a robot hangjelzést ad, igy 4——( Tiltott zonak beallitasa ) F
L konnyebb megtalalni.

( Kitakaritott teriilet (m?) )——} 4 .

<« L A takaritas ideje (perc) )
A
[ T5|t6é||0mésra kuldéS ) _> .:: ::. e ececccecocoscoscocoscoscsessssssscsscscescessesesecsessssssescsccscccccece Moo

( Térkép szerkesztése h

J [ Y

( Itt allitja be a szivoerot )

Start / Stop (Szunet)/

automatikus takaritas megkezdé-
B J Az akkumulator aktualis ﬁtt allithatja be a viz szivargasanak
kapacitasa (%) k intenzitasat a felmosé mopon
\ csak akkor, ha a felmoso felszerelés be

van helyezve
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(A robot neve szerkesztésének Iehetésége)

( A robot azonositasanak lehetésége )

( Az idozona szinkronizalasa )

( »NE ZAVARJANAK* funkcié )

Aktivalas utan beallithatd egy idGintervallum,
amely alatt a robot nem végez semmilyen
maveletet

Oy "'4 ( Hangijzenetek )

A robot aktivalas utan hanguzenetekkel kommentalja a viselkedését.
A hanguzenetek hangerejét a skalan allithatja be. A nyelvet a telefon

Q
o)
)
©
>
©

Z

Q nyelvi beallitasai szabalyozzak.

(Q\|

= [ I (-

Ii: L Uj térkép létrehozasa funkcio ]

E Lehetbve teszi egy térkép gyors létrehozasat anélkul, hogy takaritani kellene.
X C

ﬁ L Térkép visszaallitasa opcio ]

<

— ( A robot kalibralasa )

LL

Kalibralja nem szabvanyos viselkedés vagy mozgas esetén.

O
O
<
<
Z
J
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( A robot firmware frissitésének lehetésége )

( Potalkatrészek kezelése )

A potalkatrészek folyamatos kopasa nyomon kovethetd, beleértve az
adott id6szak visszaallitasanak vagy vasarlasanak lehetésegét is

( Az alkalmazas automatikus frissitéseinek
§ aktivalasa

(A robot mas felhasznalékkal valéo me- ]
gosztasanak kezelése

. ( Gyari beallitasok visszaallitasa )
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HASZNALATI UTMUTATO AZ ETA NAVAGGIO ALKALMAZASHOZ
Tisztelt Vasarlonk!

Koszonjuk az ETA markaju termékekbe vetett bizalmat. Ez az utmutato
minden olyan ETA2228 és ETA 4228 NAVAGGIO tulajdonosnak szdl, aki
az ETA NAVAGGIO alkalmazast teljes mértékben ki szeretné hasznaini.

Itt egyszerl utasitasokat és eljarasokat talal arra vonatkozéan, hogyan

dolgozzon uj robot baratjaval.

Weboldalunkon tovabbi informaciokat, tippeket és tanacsokat is talal
a porszivoval kapcsolatban:

www.etasince1943.com/navaggio

Ezeket a weboldalakat folyamatosan frissitjuk, hogy dsszegydjtsuk
a legujabb ismereteket az adott termékrdl.

1. AZ ALKALMAZAS TELEPITESE

Az alkalmazast megtalalja az Apple Store vagy a Google Play alkalmazas
adatbazisaban, vagy hasznalhatja az alabbi QR-kodot, hogy felgyorsitsa
a dolgokat:

Toltse le és telepitse az alkalmazast a mobiltelefonjara (tabletjére).

KOMPATIBILITAS

Android 6.0 és ujabb

1. FIOK REGISZTRALASA ES BEJELENTKEZES

\

« Miutan letoltotte az alkalmazast, kapcsolja be.

Megjelenik egy bejelentkezést lehetdve tevo
nyitdo képernyd.

Lehetdvé teszi tovabba a valtast, hogy Uj
fiokot regisztraljon, visszaallitsa jelszavat,
ha elvesziti azt, vagy informaciot kapjon az
alkalmazasrol.

Ha még nincs fidkja, menjen a kovetkezs
oldalra: ,Regisztralja magat”.

A bejelentkezéshez adja meg fidkja nevét
(e-mail cimét) és jelszavat, majd kattintson
a ,Bejelentkezés” elemre.

« Ezutan valtoztassa meg a jelszavat,
és biztonsagosan tegye el.

« Ezutan az uj jelszéval bejelentkezhet
a fiokjaba.

A mobiltelefon (talet) operacios rendszere 10S 11.0 és Gjabb

2,4 /5 GHz (B, G, N+ /AC)

Adjon meg egy érvényes e-mail cimet,
és valasszon egy biztonsagos jelszot.

Ezutan kattintson erre: ,Szerzés”, a rendszer
ezutan egy ellenérzé kodot kild az On altal
megadott e-mail cimre, amelyet a megadott
mezdobe kell beirnia.

A folyamatot a ,Befejezve” elemre kattintva
erositse meg.

* ,Rolunk” részben megtalalja az alkalmazas
verziojat és a robot informacios oldalait.

Wifi halozat WPA1 és WPAZ2 biztositasa
(a WPA2 az ajanlott)

FIGYELMEZTETES

A késziilék nem miikodtethetd IEEE 802.1X protokollal védett Wifi ha-
I6zatokon (altalaban céges Wifi hal6zatok).

Abban az esetben, ha elvesziti a jelszavat,
a fiok létrehozasahoz hasznalt e-mail cimmel
visszaallithatja azt.

irja be az e-mail cimét, és amikor megkapja
ra az ellen6rz6 kodot, irja be azt a megadott
mezdbbe.

Megj. Az ellendrzé kéd megérkezése
eltarthat egy ideig. Kérjlik, legyen
turelemmel. Ugyanakkor ellendrizze, hogy
a kéd nem blokkolja-e a levelezéprogramja
spam szemétgyijtojét/sziirdjét.
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ALAPVETO TANACSOK ES HASZNALATI TIPPEK

Ez a kézikdonyv univerzalis, és az ETA NAVAGGIO robotporszivé mindkét valtozatara vonatkozik.
Konkrétan az ETA2228 és ETA4228 modellekrdl van szo. Az alkalmazas mikodése kapcsan

a felmosasi funkcié vonatkozasaban észrevehetd a kulonbség, ahol az ETA2228 egy univerzalis
szennyezdOdeéstartalyt tartalmaz viztartallyal, az ETA4228 pedig 2 tartalyt - egyet szaraz
porszivozashoz, egyet pedig felmosashoz. Ahhoz, hogy a funkcié megfelel6en mikodjon,
szUkséges (az ETA4228 esetében) a megfelels tartaly felszerelése, a viztartaly feltOltése

és a felmoso tartozeék felszerelése a moppal egyutt.

Maga az alkalmazas figyelmeztet és utmutatast ad, ha hibas telepités tortént, vagy ha egy masik
tartozekot kell beillesztenie.

» A lézeres navigacioval ellatott robotporszivo tokéletesen navigal a térben, és ennek alapjan
nagy pontossaggal tisztit. Normalis korulmenyek kozott megtalalja onmagat, ha ugyanazon
a térkepen belul egy masik helyre mozgatja, de ez nem ajanlott. Idealis esetben a robotot
mindig le a toltéallomasradl kell inditani, és ha lehetseges, takaritas kozben nem szabad
manipulalni vele.

» Miutan a robot elkészitette a terképet, kerulje a tul sok valtoztatast a kornyezetben, mert
ez 0sszezavarhatja a robotot, vagy a térkep torlését okozhatja. Ez lehet a butorok mozgatasa,
tobb ember mozgasa a robot korul (leggyakrabban gyerekek:)) stb.

» Forditson kulonos figyelmet az ajtokra. Ha a robotnak hozzaférést szeretne biztositani
egy helyiséghez, hagyja nyitva azt a feltérkepezeéskor. Ellenkez6 esetben csukja be
az ajtot. Alternativ megoldasként nyitva is hagyhatja, és korlatozott zona segitségével
megakadalyozhatja, hogy a robot hozzaferjen.

» Ha a robotot az otthon egy masik részébe (egy masik térképre) helyezi at, miel6tt bekapcsolja,
elészor kozvetlenul az alkalmazasban valtoztassa meg a térképet. Ellenkez6 esetben
(ha a robotot egy masik térképen belll egy masik helyrdl inditja), a robot 6sszezavarodhat,
és a terkep hibasan rajzolodhat ki.

» |dealis esetben hasznalat el6tt hagyja teljesen feltoltdédni a robotot.

* |ldealis esetben mindig hagyja, hogy a robot befejezze a takaritasi feladatot. Ne szakitsa meg,
és ne adjon meg a szukségesnel tobb parancsot vagy muiveletet.

» Terkép torlese vagy nem szabvanyos viselkedés esetén el0szor kézzel helyezze be a robotot
a toltdallomasba, majd inditsa ujra.

2. INFORMACIOK A FIOKROL

» Af6 képerny6n kattintson a jobb felsé sarokban lévé karakter ikonra, hogy
a fiok profil nézet és beallitasok részbe lépjen.

» Kattintson a fiok e-mail cime melletti képmezdre, ha profilképet szeretne
hozzaadni a fiokjahoz.

« Ezutan a ,Jelsz6 megvaltoztatasa“ elemre kattintva valtoztathatja meg
jelenlegi jelszavat.

« A, Sugo” részben talal néhany alapvetd kérdeést és valaszt a robot funkcidirdl.

* A ,Megosztott eszkozok” részben meg tudja osztani a robotot mas
felhasznalokkal.

» Az ,Roélunk” rész pedig alapvet6 informacidkat nyujt az alkalmazasral,
beleértve a felhasznaldi megallapodas elénézetét.

* El6nézet a ,Sugo” részbdl, kérdések és valaszok.
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3. AKESZULEKEK PAROSITASA p S
» A sikeres bejelentkezés utan az a h
4 N alapértelmezett képernyd jelenik meg, ebben
az esetben a parositott eszkoz nélkul.
» Az alkalmazasnak a robottal valo « Ezutan a rendszer
parositasahoz kattintson a ,Robotporszivo felszolitja, hogy
hozzaadasa® elemre. « Az alkalmazasban a narancssarga szdveg lepjenkiaz
""" asban az esetbon, ha mar van parosiioftessicr, mellett korre katintva erdsitse meg, hogy alkalmazasho
egy ,+“ikon jelenik meg a bal felsé sarokban egy ’ valoban mindket gomb villog. * (Az Android készulékek nem (’de ne zarja b'e!),
Giabb robot hozzaadéséhoz rendelkeznek ezzel a kbztes es kapcsolja ata
/ : « Ezutan kattintson erre: ,Kovetkezd“. lépéssel) készlléket a WIFI-
b ) halézat beallitasaira.
"""""""""""""""" Megjegyzés
A parositas el6tt javasoljuk, hogy a porszivot teljesen N y
toltse fel (az akkumulator kapacitasanak legalabb \_ ) Q/
30%-ara). Kovesse figyelmesen az alkalmazasban
\ / talalhato egyes informaciokat és lépéseket. P S O
O
O e N\ 4 h 3 [
% » Arobot sajat w
C>U WIFI-halbzatot
Z * Most meg kell adnia azt a WIFI-hal6zatot sugaroz, amelyhez w
(és a hozza hasznalatos jelszo6t), amelyhez most keézzel kell
a telefon és az alkalmazas csatlakozik. csatlakoznia. <
0 [ 1|| Anaozatneve
N * Megjelenik azoknak a robotporszivoknak » Ezt a megadasa utan erésitse meg »E TA-XXXxX", >
2 a listaja, amelyekhez az alkalmazast a ,Tovabbiak® gombbal. Csatlakozzon hozza.
— tervezték. Valassza azt, amelyik az oné.
E * A kovetkezb lépés a készulék operacios  Ha mar csatlakozott,
0 rendszerétél fugg. Az 10S tartalmaz egy térjen vissza az Z
ﬁ extra lépést az Androidhoz képest. alkalmazashoz.
N <
|<£ \. J
LLI \ J Qe] h
) ’ 0
) . LL]
r N
Az Android a telefon
rendszer-beallitasainak
: * Ha a parositas megnyitasa nélkil meg-
« Allitsa vissza a porszivo Wifi-jét a porszivd ) 3 : . . 2 ) 5
cezels } @ porszh jetap zOkkenémentesen kezdi a csatlakozast. Itt lathato az utolso
ezelbpanelén [évl ket gomb hosszan megy, megjelenik képernyd, amely
(kb. 3 masodpercig) torténé megnyomasaval. az értesités, és Alternativaként az al- \a/vr||2t|)(r)1th|o’z etia
+ A halézati konfiguracié aktivalasahoz a robot felkerd kalmazas ezen a keper- csatiakozs cogkozt
hangjelzés hangzik el, és mindkét gomb az On parositott nyon keri, hogy erositse mutatja
villogni fog. eszkozeinek meg a robot wifi-halé- '
listajara. zatahoz (,ETA-xxxxx")
valo csatlakozast.
ANDROID \ J
\ J APPLE




- N MIT TEGYUNK, HA A PAROSITAS NEM SIKERUL?

Altalanos tanacsok R
Aktiv otthoni Wifi hal6zatra van szikség, elég er6s jellel;

» Tartsa a porszivé akkumulatorat megfeleléen feltoltve (legalabb 35%-ra);

* Probaljon meg uj fiokot Iétrehozni, hogy elkerulje a fidk hibas aktivalasanak problémajat;

 Ellendrizze, hogy az intelligens eszk6z Wifi haldzati beallitasai és operacios rendszere megfelel-e a megadott
kovetelményeknek;

» Ha a porszivo mar parositasra kerult, €s most OFFLINE izemmaoddban van (nem kapcsolodik a WIFI-
halézathoz), el6szor el kell tavolitania a fiokjabdl (az eltavolitashoz az alkalmazasban kattintson a
szemetesdoboz ikonra az eszkozlistaban). Ezutan jelentkezzen ki a fidkjabdl; Majd inditsa ujra a porszivot
és a telefonjat (vagy akar a WIFI routerét), jelentkezzen be Ujra, és ismételje meg a parositasi folyamatot;

- J

N
Q Mobiltelefon/tablet
* A parositashoz gy6zodjon meg arrél, hogy a telefonja ugyanahhoz a Wifi hal6zathoz csatlakozik,

amelyhez a porszivét parositani szeretné (ugyanaz az SSID);
» Csak az Android és |0S operacios rendszerek tamogatott verziodival rendelkezd okoseszk6zoket hasznaljon.
» A parositas soran tartsa az intelligens készuléket a porszivd kdzelében (kb. 2 m-en belll).
» A porszivo és a telefonja kozotti kommunikaciot zavarhatjak egyes programok (pl. VPN, thzfal stb.),
(" R amelyeket a telefonjan hasznal. Kapcsolja ki ezeket a programokat a parositasi folyamathoz;
» Prébalja meg a parositast egy masik telefonnal, hogy kizarja az adott telefonnal fennallé problémat;

- J

Apple
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@) WIFI router
» Hasznaljon mindéségi Wifi routert, amely elég er6s jellel képes biztonsagosan lefedni az otthonat.
 Ellenérizze, hogy a porszivo Wifi jel hatétavolsagan belll van-e;

« AWIFI-halézat (SSID) neve idealis esetben csak az a-z és 0-9 karaktereket hasznalja (ne hasznaljon
diakritikus jeleket vagy olyan karaktereket, mint ,, , -, *, @, +, - vagy ,sz0k06z"). A karakterek teljes szama
8-16 kell, hogy legyen,;

 Egyes esetekben a halézati ingadozasok konfliktust (interferenciat) okoznak a kozelben 1€v6, azonos vagy
hasonld frekvencian mikodé mas WIFI-halézatokkal. Ha ez technikailag nem jelent kihivast az On szamara,
akkor megprébalhatja ugy beallitani a WIFI-routerét, hogy automatikusan valtson csatornat, vagy beallithat
egy nem konfliktusos csatornat (kulonbozé WIFI-elemzb6ket hasznalhat, amelyek ingyenesen elérhetdk

.. Android és iOS platformokra egyarant, hogy azonositsak az otthonaban lévé WIFI-hal6zatok allapotat.
\_ ) .. » Az otthoni halozati elemek nem szabvanyos kialakitasa vagy bizonyos tipusu routerek szintén okozhatnak
) komplikaciokat. A hasonlo problémak elkerulése érdekében megprobalhat létrehozni egy un. ,hotspot”-

ot a mobil eszk6zén (de nem az alkalmazason!), amelyet a készulék ideiglenes parositasara és a robot

megfelel6 mikodésének ellenbrzésére hasznal.

Androi




4. TERKEP LETREHOZASA 2
|

A fo képernyon 2 alapveto
lehetoséeg van uj terkep
letrehozasara R eqy moglevs torkep mellt

egy masik térképet is szeretne
|étrehozni.

Erésitse meg és kattintson
a ,Terkép-készités“ elemre.

A lehet6ség megjelenésének helye csak 1 | . e J
az abban az esetben, ha még nincs
létrehozva semmilyen térkép. Valassza ....................................................................................... 1
ki, hogy csak gyorsan szeretne-e
egy térképet késziteni, vagy készit
egy térképet, és rogton takaritani is
szeretne.

Navaggio

- J
\. J - A robotnak

a toltéallomasrol kell
indulnia. Erésitse meg ezt
a korulmeényt kattintassal az
,OK" elemre
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A ROBOT SZKENNELI AZ UJ TERKEPET

Ha szUkséges, szabja testre
otthonanak fellletét a kezelési ‘. .’ Erbsitse meg kattintassal az

utmutatéonak megfeleléen, és erbsitse . . ,OK" elemre
meg a térkép létrehozasanak

megkezdését. \_ Y, \_ J




5. A TERKEP SZERKESZTESE ES TESTRESZABASA

L]
L]
OWs © 0 0 06 06 06 0 0 0 0 0 0O

L]

L]

MEGJEGYZESEK

Az ezen az oldalon végzett szerkesztéseket késobb
barmikor megismeételheti a térképkezelési szekcioban.
A helyiségek elrendezése és helyes elnevezése
megkonnyiti az alkalmazasban valé orientalédast és
mukodtetést, valamint az Utemezett takaritas kezelését.

kiigazitési Minden térképet, amelyet hosszi ideig szeretne
el.érés A kovetkez6 lépésben lehetbsége van: hasznalni, mentsen el.
J 1) Aterkepet elnevezni (P1. ,2. emelet’) A jobb attekinthetéség érdekében Osszesen 5 térkép hozhaté létre és tarolhato, amely
2) Ajavasolt helyiségeket szikség szerint FELOSZTANI elnevezheti az egyes helyiségeket NS . i i i
3) Ajavasolt helyiségeket sziikség szerint ©SSZEVONNI ' kulonosen a tobbemeletes haztartasok eseteben
4) Kattintson a ,Kévetkez6 “ gombra a szobak , _ . hasznalhaté.
elnevezéséhez és a térkép mentéséhez. EZL’Jtar’] kattlntsop a, .Mentes" elemre
‘e a terkep elmentéséhez.
4 A e N L
4)
2 —
S
: N y O
©
: O
A modositasok szerkesztése és mentése utan kattintson a ,<*
00 Lt P gombra a visszatéréshez
N : e R e et j————— === === = ' ) >
AN * ~ -
2 |
= ! <
L |
> | Z
0 I Itt kUldonb6z6 modon
N 4 A | egyesitheti az
N 2) 3) l dsszevonas automatikusan létrehozott <
|<_‘: S FEEEEE 1 1 I TR vagy tervezett helyiségeket.
LLI \ J \_ J l h
) .. : I Az ,Befejezve” gombbal
A terulet beszkennelésenek : | erésitse meg a valtoztatast. m
sikeres befejezése utan az : . J ,
alkalmazas felajanlja az U : :
térkép mentését. l
Ha a térkép automatikusan 3 N
javasolta a helyiségek -
felosztasat, az On szerkesztései \ )

felulirjak ezeket a felosztasokat.

(" )
felosztas Itt a helyiségeket kilonb6z6 mdédon oszthatja
TN T oo N KR RS fel valasztovonalak rajzolasaval.
Az ,Befejezve" gombbal erGsitse meg
a valtoztatast.
\. J A ,Vissza® gomb a konkrét helyiség

kivalasztasanak torlésére szolgal.




6. MENTETT TERKEP BETOLTESE 7. TILTOTT ZONAK 8. TERVEZETT TAKARITAS

4 )

4 R 4 R
Nagyon hasznos funkcié a tiltott zo6nak, ame-
lyek nem engedik, hogy a robot takaritson
egy adott helyen (hasznalhatja olyan tertile-
teken, ahol kilbnb6z6 vazak, tbrékeny butorok
vannak, olyan szobaban, ahol nem szeretné,
hogy a robot mozogjon stb.) « A6 képernydn kattintson a , Tobbet"
1 « A6 képernyodn kattintson a ,Térkép® ikonra 1 1 lehetOsegre.
az als6 panelon. » El6sz0Or valassza ki azt a térképet, ahol
a korlatozott zédnakat létre kivanja hozni * Ezutan kattintson a ,Terv” lehetoségre.

(ha tobb is van ilyen).

 Atiltott zonak létrehozasara és
szerkesztéseére szolgalé menl ezutan
a ,Virtualis fal” gombra kattintva aktivalodik.

Kattintson a ,Hozzaadas“ gombra egy elére

beallitott, négyzet alaku (pl. 2x2 m) korlatozott _ _ ] )
zéna beillesztéséhez. * Ekkor megjelenik egy keperny6, amely
a mar elmentett terveket mutatja.

» Legfeljebb 5 kulonbo6zéb térképet tarolhat (pl.
haztartasok, haztartasrészek vagy emeletek)
a memoriaban.

Q
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* A z6na mozgatasahoz kattintson és huzza az

el6 eés kezdheti el hasznalni a robotot a sajat

terében. « Az adott zonakat mentse el a ,Mentés*

. J \_ ) elemre valé kattintassal.

o A AR A . . ujjat a négyzet alaki mezén.  Alétrehozott terveket a ,Szerkesztés”
g Aterkep"e ken’ukg%:t.n ?quténlla,t’ hoqy “aval elemre kattintva, majd a szerkeszteni
g 2 \e”’gzygszzir?trsseennrﬁuzzgn 2 fereepre, e az tjavd 2 » A négyzet barmelyik sarkara kattintva, 2 kivant terv kivalasztasaval, vagy a terv jobb
|<£ ' nyomva tartva és mozgatva a helyiseg oldalan levl kerékre kattintva aktivalhatja és
L . Itt a ,Szerkesztés“ gombra kattintva igényeinek megfeleléen beallithatja a zénat. deaktivalhatja.
0 szerkesztheti és testreszabhatja a térkepet, . , - , : “ . . : o Ak
~ vagy az ,Hasznalat“ gombra kattintva hivhatja Kat’flntsq_n gz ’adott zonara, majd a piros ,x"“-re Kattintson a ,,El’n’ev_ezes ho’zz’a'ade_asa
g a zona torlésehez. gombra a takaritasi terv beallitasaihoz.
<
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« Aterv létrehozasakor kulonb6z6 takaritasi

( h paraméterek allithatdk be.

» El6sz0r valassza ki azt a térképet, amelyen
takaritani szeretne. Ezutan valassza ki a
harom lehetséges takaritasi Uzemmaod egyiket,
és jelodlje be, hogy az adott Uzemmaodban
dupla takaritast szeretne-e végezni.

« Ezutan hatarozza meg a kezdési id6épontot,
ellendrizze, hogy az adott tervet meg
kell-e ismételni, vagy csak egyszer kell
végrehajtani.

» Ezutan valassza ki azokat a napokat,
amelyeken a takaritas torténjen, beleértve
a szivoteljesitmény és a felmosasi intenzitas
paramétereinek beallitasat.

\ J | * A ,Mentés” elemre kattintva Iétrehozza

az adott tervet.

MEGJEGYZESEK: MEGJEGYZESEK:

szakaszban leirt médon szerkesztheti tovabb.  Azonban mindig hagyjon elég helyet a robotnak, hogy minden olyan

. _ LA A gk o . , , helyre eljusson, amely nem tiltott (a nem megfelelé zéna beallitasok
A térképeket a térképnézet jobb felsé sarkaban talalhaté szemetes megakadalyozhatjak, hogy a robot egy masik helyiségbe atmenjen

ikonra kattintva is torolheti. stb.).




2 3
9. TAKARITASI UZEMMODOK Zonas takaritas Keézi vezeérlés

Lehetdveé teszi a robot kézi vezérlését az alkalmazas
kepernydjen megjelend nyilak segitsegevel.

Az elmentett terképen belul akar 10 kulonb6z6 zéna
létrehozasa is lehetséges, amelyeket aztan kulon-kulon
takarithat a sajat valasztasa szerint. Alapelv a zonak
létrehozasa és szerkesztése soran azonos, mint a tiltott

zonaknal (7. fej.). Kattintson az adott zénara (vagy tobb | 4
o 8 o zonara) a takaritando zona kivalasztasahoz, és er6sitse P ‘-:{;:-;. Felmosas
Helylseg takaritasa meg a ,Start gombbal, ha végzett, a robot visszatér .-~ 7
a toltéallomasra. Takaritasi Uzemmod felmoso tartozékkal a padlé

A 16 kepernydn kivalaszthatja a kivalasztott helyiség
(vagy egyszerre tobb helyiség) takaritasat. A ,Helyiség
kijeloles” ikonra kattintas utan kattintson a tisztitani
Kivant helyiség(ek)re, majd erbsitse meg a ,Start” gombra
kattintva. :

feltorléséhez. Kattintson a ,Felmosas” gombra az
automatikus takaritas elinditasahoz a porszivo specialis
mozgasaval.

Megj: Természetesen a felmoso tartozeék felszerelése
utan mas funkciok (pl. zonatakaritas) is hasznalhatok,
. ahol a robot egyszerre porszivozik és felmos, de csak
“.. az automatikus tisztitas soran végez specialis torl6
""*mozdulatokat, amelyek novelik a felmosas hatékonysagat.

Navaggio

Falak mentén
A ,Falak menti“ gombra kattintva csak

a helyiségek periférias részeit tisztitja
meg, majd visszatér a toltdéallomasra.
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Az alkalmazas lehetdve teszi a dupla takaritasi

funkcio aktivalasat. Ha ez a funkci6 aktiv -
(narancssarga szinnel kiemelve), az adott 6
uzemmaod 2x kitakarit.

Automatikus takaritas Lokalis takaritas
Nagyszeri( valasztas egy adott kivalasztott (négyzet alaku)

Az alapvet6 és leggyakrabban hasznalt takaritas, amely eqy adott térképen belul
P 99y y o9y P pont takaritasahoz.

szisztematikusan megtisztitja a teljes rendelkezésre alld helyet. Az automatikus
takaritas a felmoso funkciodval is hasznalhato. Itt csak azt kell megakadalyozni,
hogy a porszivo atfusson a sz6nyegeken. Ha a haztartasaban vannak szényegek,
lehet hasznalni a tiltott zonak funkcigjat.

Egyszerlen kattintson egy helyre a térkepen egy kis
zaszl6 hozzaadasahoz, majd kattintson a ,Start” gombra
a megerositéshez. A terulet kitakaritasa utan a porszivo

A ,Start” gombra kattintva a robot elinditja az automatikus takaritast. visszater a toltoallomasra.




10. TAKARITASI ELOZMENYEK 11. KESZULEK MEGOSZTASA PROBLEMA-MEGOLDAS

~ ™ 4 ™ Barmilyen probléma esetén el6szor gy6zddjon meg arrdl, hogy az alkalmazas
- Az alkalmazas lehet6vé teszi a robotporszivd és a robot firmware aktualis verzidjat hasznalja. Ugyanakkor probalja meg
megosztasat a felnasznaldk kozott. A alkalmazni az ,informatika aranyszabalyat” - inditson Ujra mindent, ami elérhet6
megosztasi funkciéval egy robotot tdbb és hozzaférhetd a szamara - azaz magat az alkalmazast, a telefont,
kiildnbozé fidkon és telefonon is hasznalhat. a robotot, é€s ha szikseges, magat a WIFI routerét is. Ezek a szabalyok nagyon
gyakran segitenek kikliszobaolni a bonyodalmak és problémak nagy részét.
« A6 képernydn kattintson a , Tobbet" « A ,Készillék megosztasa“ szekcidoban Ha a szokasos tanacsok nem segitenek, a beallitasok részben megprébalhatja
lehetbsegre. 1 megtaldlja tobbek kozott a ,Beallitas” visszaallitani a robotot a gyari beallitasokra.

] _ o o részben.
« Ezutan kattintson a , A takaritas el6zményei

lehetbségre. Megjegyzés
Az Android OS-ben ez a szakasz
a beallitasok egy masik részen talalhato,
mint az APPLE OS-ben.

~ Y\ | * Maga a megosztasi szekcid 2 16 részbdl all.
- ~N ,Berendezés” és ,Hirek".

« A Hirek* SZEKCIOBAN megtalélja
a fiokjahoz parositott 6sszes robotot, amelyet
2 megoszthat mas felhasznalokkal.

Navaggio

* Ajovahagyott es fuggbben levo keészulekek
az ,ERTESITESEK" SZEKCIOBAN lesznek
* Megjelenik az 6sszes korabbi takaritas elérhetok.

listaja, beleértve a kitakaritott terulet teljes . A Hirek* SZEKCIOBAN kattintson arra
statisztikajat és a teljes takaritasi id6t. \ ) 3 Fobotra, amelyet szeretne megosztani.

» Ekkor megjelenik azoknak a cimeknek a

listaja, amelyekkel majd megosztja a robotot.
4 A Ebben az esetben a lista Ures - hozzaadhatja
az els6 felhasznalot.
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» A hozzaadashoz kattintson a ,Megosztas
@ R hozzaadasa“ elemre.

« Ezutan adja meg a parositani kivant ETA
NAVAGGIO alkalmazas fiokjanak e-mail
cimeét, majd erdsitse meg az ,OK" gomb

» Az egyes rekordokra kattintva ellenérizze az bl
3 megnyomasaval.

adott takaritas részleteit.

» A masik félnek (a megadott fiokcim) ezt

« Atisztitasi lista jobb fels6 sarkaban és az kdvet6en el kell fogadnia a megosztast
egyes takaritasi elonézeteknel megjelenik egy a megosztas szakaszban, ellenkezé esetben
szemetesdoboz ikon, amellyel a kivalasztott az alkalmazas az inditas utan felkéri erre
takaritasi rekordokat egyenként vagy a masik felet.

tomegesen torolheti.
g « A megerésités utan a robotot tudjak egyutt

\. J/ felugyelni és vezeérelni. Ha torolni szeretné a
megosztast, huzza balra a megosztott cimet,
hogy megjelenjen a torlési lehetdség.
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( Tryb sprzatania wzdtuz ]

( Reczna obstuga ruchu $cian

] ( Funkcja mopowania ]
= T 7 A
ﬁryb sprzatania wybranegﬂ

Informacje o aktualnym
trybie pracy

miejsca i jego okolicy

( Powrot o krok )4( \—(Nastawienie odkurzacza)

< (Historia sprzqtania)
( Pasek informacyjny Q£ R E ) O
2 Komunikaty i informacje o el S ) I
e : Planowane sprzatanie
8 aktualnej funkcji, komunikaty UmozIIWIa_ wytworz_enlg prza
© wiasnych stref _ Mozna wytworzy¢ i réznie
Z (Dwukrotne sprzatame) dostosowaé plany sprzatania w
Sprzatanie w danym
trybie pracy zostanie <
ﬁ przeprowadzone doktadniej -
N to znaczy 2x >
I
= <
LL
~~
le®) <4 —[Tryb sprzatania pomieszczenia] Z
ﬁ ( Lokalizacja robota
2 <
Po kliknieciu robot wyda sygnat ..
E dzwiekowy dla utatwienia jego < Nastawienie zakazanych stref F
znalezienia I I I
C Sprzatnieta powierzchnia (m?) )——> C
< L Czas sprzatania (min) )
A
[Odeshnie e doru o 'adowania] O A
( Zarzadzanie mapami } ( v
( Tu nastawisz site ssania ]
Start / Stop (Pauza) / rozpoczecie]
automatycznego sprzatania . - ( Tu nastawisz intensywnos¢é
( Aktualna pojemnos¢ akumulatora (%) ] przesigkania wody na materiat
mopa

(tylko z zainstalowang przystawkg do mopowania)
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g

kMoiIiwoéé Zzmiany nazwy robota)

g

L Dane identyfikacyjne robota )

-

L Synchronizacja strefy czasowej ]

(Funkcja »NIE PRZESZKADZAC“)

Po aktywacji mozna nastawic¢ interwat
czasowy, w ktorym robot nie bedzie
wykonywac zadnej czynnosci

Navaggio

Po aktywacji robot z pomocg komunikatéw dzwiekowych bedzie
komentowac swoje zachowanie. Na podziatce mozna nastawi¢ gtoSnosc
komunikatéw dzwiekowych. Jezyk jest kontrolowany przez ustawienie

jezyka w telefonie.

[Funkcja wytworzenia nowej mapy]

Umozliwia szybkie wytworzenie mapy bez koniecznosci sprzgtania.

-

L Mozliwosé resetowania mapy ]

( Kalibracja robota )
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Kalibrowac¢ w przypadku niestandardowego zachowania lub ruchu.
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kMoiIiwos’é aktualizacji firmware robota)

( Zarzadzanie czesciami zamiennymi )
\

Mozna Sledzi¢ na biezgco zuzycie czesci zamiennych, tgcznie
z mozliwoscig resetowania danego czasu lub ich zakupu

4 )
Aktywacja automatycznej aktualizacji aplikacji

J

4 Zarzadzanie wspétuzytkowaniem roboty A

\_ z innymi uzytkownikami )

. ( Przywrécenie nastawienia fabrycznego )
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PODRECZNIK UZYTKOWNIKA APLIKACJI ETA NAVAGGIO

Szanowny Kliencie,

Dziekujemy za zaufanie do produktéw marki ETA. Niniejszy podrecznik
jest przeznaczony dla wszystkich wiascicieli odkurzaczy ETA2228 i ETA
4228 NAVAGGIO, ktérzy chcg w petni wykorzystaé jego potencjat z pomoca
aplikacji ETA NAVAGGIO. Znajdziesz tu proste wskazdéwki i instrukcje, jak
pracowac z Twoim nowym robotycznym przyjacielem.

Blizsze informacje i rady dotyczgce Twojego odkurzacza znajdziesz na
naszych stronach internetowych:

www.etasince1943.com/navaggio

Te strony internetowe nieustannie aktualizujemy i gromadzimy tu najnowsze
informacje o danym wyrobie.

1. INSTALACJA APLIKACJI

Aplikacje znajdziesz w bazie danych aplikacji Apple Store lub Google Play,
lub mozesz dla przyspieszenia uzy¢ nastepujgcego kodu QR:

Pobierz aplikacje i zainstaluj w swoim telefonie komérkowym (tablecie).

KOMPATYBILNOSC

System operacyjny telefonu komorkowego Android 6.0 i nowszy

(tabletu) |OS 11.0 i nowszy
2,4/5GHz (B, G, N+ /AC)
Sie¢ Wi zabezpieczenie WPA1 i

WPA2 (zalecane WPA2)
UWAGA

Urzadzenia nie mozna uzywac w sieciach Wifi zabezpieczonych proto-
kotem IEEE 802.1X (zazwyczaj firmowe sieci Wifi).

1. REJESTRACJA KONTA | ZALOGOWANIE

\

Jak tylko pobierzesz aplikacje, wigcz j3.
Pojawi sie ekran gtdwny umozliwiajgcy
zalogowanie.

Jednoczesnie umozliwia przetgczenie na
rejestracje nowego konta, odnowienie hasta
W razie jego zapomnienia, lub informacje

o aplikacji.

Jezeli nie masz wytworzonego konta,
kontynuuj na ,Zarejestruj sie”.

W celu zalogowania wpisz hazwe swojego
konta (e-mail) i hasto, nastepnie kliknij
w ,Zaloguj sie”.

» Nastepnie zmien hasto i bezpiecznie schowa.

* Nowego hasta mozesz nastepnie uzy¢

do zalogowania do konta.

Wopisz aktualny adres e-mail i wybierz
bezpieczne hasto.

Nastepnie kliknij w ,Pozyskaj“, system posle
Ci na podany e-mail kod weryfikacyjny, ktéry
nastepnie wpiszesz do danego pola.

Potwierdz proces klikajgc w ,Dokonczone®.

» W czesci ,,O nas” znajdziesz wersje aplikacii

| strony informacyjne o robocie.

W przypadku straty hasta mozna je wznowi¢
za posrednictwem adresu e-mail uzytego do
zatozenia konta.

Zadaj dany e-mail i po otrzymaniu kodu
weryfikacyjnego wpisz go do odpowiedniego
pola.

Uwaga: Zastanie kodu weryfikacyjnego
moze chwile trwaé. Badz cierpliwy.
Jednoczesnie kontroluj, czy kodu nie
blokuje kosz/filtr spamowy twojego klienta
pocztowego.
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2. INFORMACJE O KONCIE

PODSTAWOWE RADY | WSKAZOWKI DOTYCZACE UZYTKOWANIA

( )

Niniejsza instrukcja jest uniwersalna i dotyczy obu wersji robotycznego odkurzacza z

aplikacjg ETA NAVAGGIO. Konkretnie chodzi o modele ETA2228 i ETA4228. W kontekscie

funkcjonowania aplikacji mozesz natrafi¢ na roznice w przypadku funkcji mopowania, gdzie

ETA2228 posiada jeden uniwersalny pojemnik na brud ze zbiorniczkiem na wode a ETA4228

posiada 2 pojemniki 2 - jeden do odkurzania na sucho i drugi do mopowania. Dla prawidtowego o , o -

dziatania trzeba mieé (w przypadku ETA4228) zainstalowany prawidtowy pojemnik, napetniony 1 * Na e.‘fre.‘”'j g*ovﬁ”}' e ST oS k"knf'.JI Wk'kc’t"‘? figurki w celu

zbiorniczek wodg i zatozong przystawke do mopowania z nawleczonym mopem. Precistia fo SEEAWYSWISTANE 1 NAsTalIEnia profit Kors:

Aplikacja sama ewentualnie zwroci uwage i naprowadzi w razie nieprawidtowej instalac;ji lub

koniecznosci wtozenia innej przystawki.

* Robotyczny odkurzacz z nawigacjg laserowa umie doskonale orientowac sie w pomieszczeniu \ J
o | na podstawie tego sprzgtac z wysokg doktadnoscig. W normalnych okolicznosciach sam O
'g umie sie znalez¢, jezeli w ramach jednej mapy zostanie przeniesiony na inne miejsce, ale nie - N —
© zalecamy tego. Robota nalezy wypuszczac idealnie zawsze z doku do fadowania i w miare « Klikajac w pole obrazka obok adresu e-mail mozesz dodaé do konta fotografie (D
S mozliwosci podczas sprzatania nie manipulowac z nim. profilu. (D

« Jak tylko robot raz wytworzy mape, nalezy unika¢ duzych zmian otoczenia, ktore mogtyby - Nastepnie klikajgc w ,Zmien hasto“ mozesz zmieni¢ swoje dotychczasowe
0 zdezorientowac robota, ewentualnie mogtoby dojs¢ do skasowania mapy. Moze chodzi€ o hasto. <
§ przemieszczanie mebli, poruszanie si¢ wielu osob w okolicy robota (najczesciej dzieci:)) itp. 2 . W czesci ,Pomoc® znajdziesz kilka podstawowych pytan i odpowiedzi >
S  Szczegolng uwage nalezy zwracac na drzwi. Jezeli chcesz udostepni¢ robotowi jakies dotyczacych dziatania robota. <
E pomieszczenie, podczas mapowania zostaw je otwarte. W przeciwnym wypadku zamknij « W czesci ,Wspotuzytkowanie urzadzenia“ mozna wspoétuzytkowaé robota Z
Q drzwi. Ewentualnie mozesz zostawic je otwarte i zakazac robotowi dostep z pomoca z innymi uzytkownikami.
§ zakazanej strefy. « Czesc , 0 nas” poda podstawowe informacje o aplikacji, tagcznie <
N « Jezeli przenosisz robota do innej czesci domu (na inng mape), przed jego wtgczeniem z wgladem do umowy uzytkownika. |_

najpierw zmien dang mape bezposrednio w aplikacji. W przeciwnym wypadku (jezeli robota = - I-IJ

wypuscisz w innym miejscu w ramach innej mapy) moze dojs¢ do straty orientacji robota
| btednej interpretacji mapy. 4 A

* Przed uzyciem robota nalezy go catkowicie natadowac.

» W idealnym przypadku nalezy pozwoli¢ robotowi dokonczy¢ zadanie sprzatania.
Nie przerywac go i nie zadawac wiecej polecen lub operacji, niz jest konieczne.

» W przypadku skasowania mapy lub w razie niestandardowego zachowania najpierw nalezy

wstawic robota recznie do doku do tadowania a nastepnie restartowac. 3 « Widok z czesci ,Pomoc*, pytania i odpowiedzi.
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3. PAROWANIE URZADZEN

\

* Po pomysinym zalogowaniu pojawi sie ekran

gtowny, w tym przypadku bez sparowanego
urzadzenia.

Pro sparowaniu aplikacji z robotem kliknij
w ,Dodac¢ odkurzacz automatyczny”.

* W przypadku, kiedy masz jakie$ urzgdzenie juz
sparowane, pojawi sie w lewym gornym rogu ikona
,+° ktora umozliwi dodanie nastepnego robota.

Uwagi
Przed parowaniem zalecamy petne natadowanie
odkurzacza (minimum jest co najmniej 30 %
pojemnosci akumulatora). Uwaznie obserwuj
informacje i poszczegdlne kroki w aplikacji.

4 ™
» Potwierdz w aplikacji, ze oba przyciski
rzeczywiscie migajg klikajgc w kotko obok
pomaranczowego tekstu. * (Urzgdzenia z OS Android
) L . tego kroku nie majg)
« Nastepnie kliknij w ,Kolejne”.
\. y, Q’

Pojawi sie lista robotycznych odkurzaczy,
dla ktérych jest przeznaczona aplikacja.
Wybierz ten, ktéry sam posiadasz.

» Teraz trzeba zadac sie¢ WIFI (i hasto dostepu
do niej), z ktérg jest potgczony Twoj telefon
z aplikacja.

* Po zadaniu potwierdz przyciskiem ,Podigcz
do Wi-Fi".

* Nastepny krok zalezy od systemu
operacyjnego Twojego urzgdzenia. I0S
zawiera w odrdéznieniu od Androida
dodatkowy krok.

» Teraz zostaniesz
wezwany do
opuszczenia aplikacji
(ale nie zamykaj
jej!) i przetgczenia
urzgdzenia do
nastawienia sieci
WIFI.

* Robot ma swojg
wtasng sie¢ WIFI, z
ktdrg trzeba sie teraz
recznie potgczyc.
Sie€ nazywa sie
»ETA-xxxxx"“. Potgcz
sie z nig.

 Jak tylko potaczysz
sie, wroc z powrotem
do aplikacji.

Przeprowadz reset Wifi odkurzacza dtugim
nacisnieciem obu przyciskéw (ok. 3 sekund)
na panelu do obstugi odkurzacza.

Zabrzmi komunikat gtosowy o aktywac;ji
konfiguracji sieci i jednoczesnie zaczng migac
oba przyciski.

“orp

Android rozpocznie
podtgczanie bez ko-
niecznosci przejscia do
nastawienia systemu
telefonu.

» Jezeli przebiegnie
parowanie bez
problemow, pojawi
sie komunikat i robot
zostanie dodany
na liste wszystkich
sparowanych
urzadzen.

Ewentualnie na tym
ekranie aplikacja
wezwie do potwierd-
zenia potgczenia z
siecig wifi robota (,ETA-
-XXXXX"

ANDROID
APPLE

* Tu widzisz
ostatni ekran,
ktory pokazuje
nawigzywanie
potgczenia przez
urzgdzenie do
robota i sieci WIFI.
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Apple

Androi

CO ROBIC, KIEDY SPAROWANIE NIE UDAJE SIE?

/ Ogolne rady
Trzeba mie¢ aktywng domowg sie¢ Wifi z dostatecznie silnym sygnatem;

Miej dostatecznie natadowany akumulator w odkurzaczu (minimalnie na 35 %);

Wyprébuj zatozenie nowego konta, w ten sposob wykluczysz problem z btedng aktywacjg konta;

Sprawdz, czy nastawienie sieci Wifi i system operacyjny urzgdzenia smart odpowiada wymaganiom;

Jezeli odkurzacz juz byt sparowany a teraz jest w trybie OFFLINE (odtgczony od sieci WIFI), musisz go
najpierw usungc¢ z konta (w aplikacji kliknij w ikone kosza na liscie urzgdzen i usun go). Nastepnie wyloguj sie
z konta; Nastepnie restartuj odkurzacz i telefon (najlepiej réwniez WIFI router), ponownie zaloguj sie i powtérz
proces parowania;

-

\'

- W,
, )
Telefon komoérkowy/tablet
* Upewnij sie, ze podczas parowania Twdj telefon jest potaczony z tg sama siecig Wifi, z ktérg chcesz
sparowac¢ sam odkurzacz (taki sam SSID);
« Uzywaj tylko urzadzen smart z obstugiwanymi wersjami systeméw operacyjnych Android i 10S.
» W trakcie parowania trzymaj swoje urzgdzenie smart w poblizu odkurzacza (do odlegtosci ok. 2 m).
« Komunikacje odkurzacza i telefonu mogg naruszac niektére programy (np. VPN, firewall, itp.), ktorych
uzywasz w telefonie. Do procesu parowania wytgcz te programy;
* Wyprobuj sparowanie z innym, w ten sposob wykluczysz problem w danym telefonie;
W,
\

N\
@ WIFI router
» Uzywaj wysokiej jakosci Wifi routera, ktory bezpiecznie pokryje Twoj dom dostatecznie silnym sygnatem.

2%

« Sprawdz, czy odkurzacz jest w zasiegu sygnatu Wifi;

« W nazwie sieci WIFI (SSID) muszg by¢ uzyte idealnie tylko znaki a-z i 0-9 (diakrytyki i znakdw, takich jak ,,_,
-, %, @, +, - lub ,spacja™ nie uzywaj). Catkowita liczba znakéw powinna wynosic 8-16;

« W niektorych przypadkach wahania sygnatu powodujg konflikt (zaktdcenie) z innymi sieciami WIFI w okolicy,
ktére pracujg na takiej samej lub podobnej czestotliwosci. Jezeli to nie jest dla Ciebie technicznie trudne,
mozesz sprobowac nastawi¢ WIFI router na automatyczne przetgczanie kanatéw, ewentualnie nastawic jakis
kanat bez konfliktow (do identyfikacji stanu sieci WIFI w domu mozesz uzy¢ roznych WIFI analyzeréw, ktore
sg wolnodostepne dla platform Android i iOS.

« Komplikacje moze spowodowac tez niestandardowe rozwigzanie elementow sieciowych w domu lub
niektore rodzaje routerow. Dla wykluczenia podobnych probleméw mozesz sprobowaé wytworzy¢ w
urzadzeniu mobilnym (w ktérym jednak nie uzywasz aplikaciji!) tzw. ,Hotspot®, ktérego sieci WIF| uzyjesz do
tymczasowego sparowania urzgdzen i prawidtowego funkcjonowania robota.
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4. WYTWORZENIE MAPY

Na ekranie gtownym masz
2 podstawowe mozliwosci
wytworzenia nowej mapy

Ta opcja pojawi sie tylko w przypadku,
kiedy do tej pory nie masz wytworzone;
zadnej mapy. Wybierz, czy chcesz
tylko szybko wytworzy¢ mape, czy
wytworzy¢é mape i od razusprzatnaé.

Dostosuj ewentualnie powierzchnie
swojego domu wedtug instrukciji
obstugi i potwierdz dla rozpoczecia
tworzenia mapy.

("
_ y
-

Robot musi startowac
z doku do tadowania.

Potwierdz to klikajgc w ,OK".

Te opcje wybierz zawsze, kiedy
bedziesz chciat wytworzy¢ nastepng
mape oprocz jakiejs juz wytworzone;j.

Potwierdz klikajgc w ,Wytworzy¢
mape“.

Potwierdz klikajgc w ,OK".
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5. ZMANA | DOSTOSOWANIE MAPY
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Na tej stronie podane zmiany mozesz kiedykolwiek
powtdrzy¢ w sekcji zarzgdzania mapami.

Rozktad i prawidiowe nazwy pomieszczen utatwiaja
orientacje i obstuge aplikacji, oraz zarzadzanie
planowanym sprzataniem.

Kazda mape, z ktérej chcesz diugotrwale korzystag,

W nastepnym kroku mozesz:

SPOSOb Zmlany 1) Nazwac mape (Np. ,2. pietro®). ] ) . . _ Zap.ISZ. . o ]
2) Wybrane pomieszczenia wedtug potrzeby ROZDZIELIC. Poszczegolne pomieszczenia mozesz dla Mozna wytworzy¢ i zapisa¢ w sumie 5 map, co
3) Wybrane pomieszczenia wedtug potrzeby POLACZYC. wiekszej przejrzystosci nazwac. mozna wykorzystaé zwtaszcza w przypadku domow
4) Klikajgc w ,Kolejne® kontynuowac nazywanie . .
- ' o PR wielopietrowych.
pomieszczen Nastepnie klikajac w ,Zapisz”“ zapisz mape.
i zapisanie mapy. ‘..
4 N 4 1) N\ .0
4)
Q
g —
: N y O
®
z O
o . Po zmianie i zapisaniu zmian klikajgc w <" wrocisz z powrotem <
© e
N ® 6 0 o o o o o o o O. Syl 2 o e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e Y e e e Y Y e Y e e M e M e M e M Y Y M ( , \
(Q\| ° < N I - >
2 |
~ | <
LL I
= ' Z
o0 - ~\ I Tu mozesz roznie tgczy¢
N | automatycznie wytworzone
QN 2) 3) I potgczenie lub wybrane przez Ciebie <
|<£ Do e, TR pomieszczenia.
LL \_ J \ § y, [ h
. , : : | Przyciskiem ,Dokonczone“
Po pomys$inym dokonczeniu : | potwierdzisz zmiane. m
skanowania pomieszczen . J ,
aplikacja zaoferuje zapisanie : |
nowej mapy. l
Jezeli mapa automatycznie M) A
zaproponowata automatyczne -
rozdzielenie pomieszczen, twoje \ Y,

zmiany dane rozdzielenie zastgpia.

Tu mozesz roznie dzieli¢c pomieszczenia
: rozdzielenie rysujgc linie podziatu. Przyciskiem

Przycisk ,Powrét” stuzy do anulowania
wyboru konkretnego pomieszczenia.




Navaggio

0]
N
AN
X
=
LL
0]
N
N
<
=
LL

6. WCZYTANIE ZAPISANEJ MAPY

( )

* Na ekranie gtownym kliknij na dolnym panelu
w ikone ,Mapa”“.

W sekcji ,,

» Do pamieci mozesz zapisa¢ do 5 réznych
map (to znaczy mieszkan lub ich czesci,
lub pieter domu)

* Mapy przeglgdasz po prostu klikajgc w mape

| jednoczesnie przeciggajgc poziomo palcem.

* Tu mozesz bgdz zmienia¢ i dostosowywac
mape klikajgc w ,Edytuj“, lub klikajac
w ,,Uzy¢" wywotac i zaczg¢ w ramach
jej powierzchni uzywac robota.

UWAGI:

“ mozesz wytworzone mapy dalej zmienia¢ w taki sam

sposob, jak jest podane w poprzedniej czesci.

 Mapy mozesz tez usuna¢ klikajac w ikone kosza w prawym gérnym
rogu w podgladzie map.

7. ZAKAZANE STREFY

8. PLANOWANE SPRZATANIE

( )

Bardzo uzyteczng funkcja sa zakazane strefy,
ktore nie pozwola robotowi sprzgta¢ w da-
nym miejscu (mozesz uzy¢ w miejscach, gdzie
masz rozne wazy, kruche meble, pomieszcze-
nie, gdzie nie chcesz pozwolic na poruszanie sie
robota, itp.)

» Najpierw wybierz mape, na ktorej chcesz
wytworzy¢ zakazane strefy (jezeli ich istnieje
wiecej).

* Menu tworzenia i edytowania zakazanych
stref wtgczysz klikajgc w ,Wirtualna sciana®.

~\

* Na ekranie gtobwnym kliknij w opcje ,Wiecej“.

* Nastepnie kliknij w opcje ,Plan®.

 Klikajgc w ,Dodaj“ wtozysz standardowg
zakazang strefe w ksztatcie kwadratu (np. 2x2
m).

« Klikajac i przeciggajac palcem pole kwadratu
mozesz przemieszczac dang strefe.

 Klikajgc, przytrzymujac i przesuwajgc ktorys
z rogow kwadratu mozesz dang strefe
zmienia¢ wedtug potrzeb pomieszczenia.

+ Klikajac w dang strefe an nastepnie
w czerwony ,x“ usuniesz strefe.

» Dane strefy zapiszesz klikajgc w ,Zapisz”.

UWAGI:

* Mozna wytworzy¢ do 10 réznych zakazanych stref.

» Zawsze jednak zostaw dostatek miejsca na manipulacje, aby robot
dostal sie na wszystkie miejsca, ktore nie sg zakazane (niewlasciwe
nastawienie stref moze uniemozliwi¢ robotowi przejazd np. do innego

pomieszczenia, itp.)

* Nastepnie pojawi sie ekran, na ktorym beda
do dyspozyciji juz zapisane plany.

« Wytworzone plany mozesz klikajgc w
,Edytuj“ a nastepnie wybierajgc dany plan,
ewentualnie mozesz je uaktywniac¢ i wytgczac
klikajgc w kétko w prawej czesci danego
planu.

 Klikajgc w ,Doda¢ nazwe" przejdziesz do
nastawienia parametrow dla planu sprzatania.

» W ramach tworzenia planu mozna nastawi¢
rézne parametry sprzatania.

* Najpierw wybierz mape, na ktorej ma byc¢
przeprowadzone sprzgtanie. Nastepnie
wybierz jeden z trzech mozliwych
trybow sprzatania i zaznacz, czy chcesz
przeprowadzi¢ w ramach danego trybu
dwukrotne sprzatanie.

» Nastepnie zdefiniuj czas uruchomienia,
zaznacz, czy dany plan ma by¢ powtarzany,
czy ma by¢ wykonany tylko raz.

» Nastepnie wybierz dni, w ktorych majg
przebiega¢ dane sprzatania, tgcznie
z nastawieniem parametrow sity ssania
| intensywnosci mopowania.

» Po kliknieciu w ,Zapisz" dany plan zostanie
wytworzony.
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9. TRYBY SPRZATANIA Sprzatan ie strefowe ObS'uga reczna
W ramach zapisanej mapy mozna wytworzy¢ do 10 réznych Umozliwia reczng obstuge robota z pomocg strzatek
stref, ktére mozna wedtug wyboru indywidualnie sprzatac. wyswietlonych na ekranie aplikaciji.
Zasada tworzenia i zmiany stref jest taka sama, jak tworzenie
zakazanych stref (rozdz. 7). Klikajgc w dang strefe (lub 4
8 wiecej stref) wybierzesz strefe do sprzgtania i potwierdzisz .............................. Mopowanie
. - . przyciskiem ,Start”, po dokonczeniu robot wroci P
Sprzqtanle pomieszczenia do doku do tadowania. Tryb sprzatania z przystawkg do mopowania do

Na ekranie glbwnym mozna wybra¢ mozliwosc sprzatania wycierania podtogi. Po kliknieciu w ,Mopowanie”

wybranego pomieszczenia (ewentualnie kilku pomieszczen automatycznie rozpocznie si¢ sprzatanie ze specjalnym

jednoczesnie). Po kliknieciu w ,Wybierz pomieszcz” kliknij uchem odkurezacza,

W pomieszczenia, ktore chcesz sprzatnac i potwierdz Uwaga: Jak tylko jest zatozona przystawka do mopowania,

klikajgc w ,Start". mozna oczywiscie korzystac tez z pozostatych funkc;ji

(np. sprzatanie strefowe), w ktorych robot bedzie

odkurzac i jednoczesnie mopowac, tylko w przypadku

automatycznego sprzgtania. wykonuje specjalne ruchy
. Scierajgce, ktore zwiekszajg efektywnos¢ wycierania.
. movements which increase effectiveness of wiping.

Navaggio

Wzdluz scian

Po kliknieciu w ,Krawedz" sprzatnie tylko
obrzeza pomieszczen a nastepnie wroci
do doku do tadowania.
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Aplikacja umozliwia aktywacje funkc;ji

1 dwukrotnego sprzatania. Jezeli ta funkcja jest 6
aktywna (jest podswietlona czerwono), dany tryb .
Automatyczne sprzatanie przeprowadzi sprzgtanie 2x. Sprzatanie lokalne

Podstawowe i najczesciej wykorzystywane sprzatanie, ktére systematycznie Doskonata opcja dla sprzatania konkretnego wybranego
sprzatnie catg dostepng powierzchnie w ramach danej mapy. Automatycznego miejsca (o ksztalcie kwadratu).
sprzatania mozna tez uzywac z funkcjg mopowania. Tu jednak trzeba zapobiec o o _ .
wjezdzaniu odkurzacza na dywany. Jezeli masz w domu dywany, mozna tez uzy¢ Wystarczy po wybraniu klikngc w miejsce na mapie dodajac
funkcji zakazanych stref. matg chorggiewke a nastepnie potwierdzic klikajgc w ,Start".

Po sprzatnieciu danej powierzchni odkurzacz wroci do doku
Po kliknigciu w ,Start“ robot rozpocznie automatyczne sprzatanie. do tadowania.




10. HISTORIA SPRZATANIA 11. WSPOLUZYTKOWANIE URZADZENIA ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

4 R e N W razie jakiegokolwiek problemu najpierw upewnij sie, ze uzywasz aktualne;j
. Aplikacja umozliwia wspotuzytkowanie wersji aplikacji i firmware robota. Jednoczesnie sprobuj uzyc¢ ,ztotej zasady IT*

robotycznego odkurzacza przez kilku - restartowac wszystko, co mozna i jest dostepne - to znaczy samg aplikacje,
uzytkownikdw. Z pomoca funkcji telefon, robota i ewentualnie sam WIFI router. Te zasady bardzo czesto
wspotuzytkowania mozesz uzywac jednego pomogg w usunieciu wiekszosci komplikacji i probleméw. Jezeli nie pomoga
robota dla wielu réznych kont i telefonéw. zadne podstawowe rady, mozesz przywroci¢ nastawienie fabryczne robota

* Na ekranie gtobwnym kliknij w opcje ,Wiecej“. _ o ] _ w sekcji nastawienie.

1 » Sekcje ,Wspébtuzytkowanie urzadzenia“
- Nastepnie kliknij w opcje ,Historia znajdziesz migdzy innymi w Czgsci
sprzatania“. .Nastawienie®.
Uwaga

OS Android moze miec te sekcje w innej
czesci nastawien, niz OS dla APPLE.

- N | © Sama sekcja wspotuzytkowania ma 2 gtowne
czesci. ,Urzadzenie“ i ,Aktualnosci®.

« W SEKCJI ,Urzadzenie“ znajdziesz wszystkie
roboty, ktore sparowates ze swoim kontem
| kKtore mozesz wspotuzytkowac

p. z innymi uzytkownikami.

« W SEKCJI ,Aktualnosci® bedg

* Pojawi sie lista wszystkich historycznych do dyspozycji dopuszczone urzgdzenia
sprzatan wraz z catkowitg statystykg | urzgdzenia czekajgce na dopuszczenie.

sprzatnigtej powierzchni i catkowitym czasem « W sekgji ,Urzadzenie“ kliknij w robota,
sprzatania. N / ktdrego chcesz wspotuzytkowad.

Navaggio

* Nastepnie pojawi sie lista adresow, z ktorymi
robota wspotuzytkujesz. W tym przypadku

N y 4 h lista jest pusta - mozesz doda¢ pierwszego

uzytkownika.

QO
N
QN
I
—
LL
O
|\
N
2
—
LLI

O
O
<
<
Z
J
LL

» W celu dodania kliknij w ,Przyjac
wspotuzytkowanie®.

* Nastepnie wpisz adres e-mail konta dla
aplikacji ETA NAVAGGIO, z ktorym chcesz

* Poszczegolne pozycje mozna otworzy¢ 3 sparowac | potwierdz naciskajac ,OK".

i skontrolowac szczegodty danego sprzatania. * Nastepnie druga strona bedzie musiata

(zadany adres konta) to wspotuzytkowanie

« W prawym gorny rogu listy sprzgtan przyjac w sekcji wspotuzytkowania,
| podglgdow poszczegolnych sprzgtan ewentualnie aplikacja sama go do tego
pojawia sie ikona kosza, z pomocg ktorej wezwie po uruchomieniu.

mozesz zbiorowo lub pojedynczo usungé

L , * Po potwierdzeniu mozesz obserwowac
wybrane historie sprzatania.

| obstugiwac robota wspodlnie. Jezeli

\. y, bedziesz chciat anulowac wspotuzytkowanie,
przeciggajgc palcem w lewo na dany adres
wyswietlisz mozliwos¢ usuniecia.
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GRUNDSTRUKTUR DES HAUPTSTEUERUNGSMENUS DER APPLIKATION 1/2

Information tber
aktuelles Programm

( Zuruck ]4(
e

( Informationsleiste

Meldungen und Informationen
zur aktuellen Funktion,
Warnmeldungen

[ Lokalisierung des <

Saugroboters

Wenn der Roboter klickt,

ertont ein akustisches Signal, < -

was das Auffinden

( Reinigungsflache (m?) )— —

e
..........
. .

[ Senden zur Ladestation )——}

b

[Manuelle Bewegungssteuerung]

Einstellung des
Saugroboters

Zonen

[ Reinigung ausgewihlter )

Ermaoglicht es lhnen, lhre
eigenen Zonen zu erstellen
und zu bereinigen

( Raumreinigungsmodus )

—(Einstellung von SperrzonerD

-

L Reinigungszeit (min) )

( Verwaltung der Karte }

utomatische Reinigung starten

Start / Stop (Pause) / w
A Y

( Aktuelle Kapazitat des Akkus (%) )

( Nasswischen

)

( Entlang der Wande ]

/\ v

4

\ ﬁ?einigungsprogramm des
< ausgewahlten Ortes und
L seiner Umgebung

< [Historie der Reinigung]

( Doppelreinigung )

Die Reinigung in einem
bestimmten Modus wird
grundlicher durchgefuhrt —
also 2x

Reinigungsplan )

Reinigungsplane kdnnen
erstellt und individuell
angepasst werden

(Hier stellen Sie die Saugkraft ein)

Hier stellen Sie die Intensitat

des Wassersickerns auf dem
L Mopptuch ein

(nur bei eingesetztem Moppaufsatz)
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GRUNDSTRUKTUR DES HAUPTSTEUERUNGSMENUS DER APPLIKATION 2/2

Moglichkeit, den Roboternamen
zu bearbeiten

) )

Identifikationsdaten )

-

kSynchronisierung von Zeitzonen)

( Funktion ,,NICHT STOREN“ )

Nach der Aktivierung kann ein Zeitintervall
eingestellt werden, in dem der Roboter keine
Aktion ausfuhrt.

R I ( Tonbegleitung )

Q
o)
o))
s
©

Z

Sobald der Roboter aktiviert ist, kommentiert er sein Verhalten per
Sprachnachricht. Die Lautstarke der Tonspur kann auf der Skala eingestellt
werden. Die Sprache wird durch die Spracheinstellung am Telefon gesteuert.

[ Neue Kartenfunktion erstellen ]

Ermdglicht die schnelle Erstellung einer Karte, ohne dass diese bereinigt
werden muss.

( Zuriicksetzen der Karte ]

ETA2228 | ETA4228

( Kalibrierung des Roboters )

Kalibrieren Sie im Falle von abweichendem Verhalten oder
Bewegungen
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( Moglichkeit zur Aktualisierung der Roboter-Firmware )

( Verwaltung der Ersatzteile )
. (&
Es ist moglich, den kontinuierlichen Verschleil® von Ersatzteilen
. zu uberwachen, einschlie3lich der Moglichkeit, einen bestimmten
. Zeitraum zuruckzusetzen oder sie zu kaufen.

)

. K Aktivieren Sie automatische App-Updates ]

fVerwaItung der gemeinsamen Nutzung des
". k Roboters mit anderen Benutzern

. (Wiederherstellen der Werkseinstellungen )
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BEDIENUNGSANLEITUNG ZUR APPLIKATION ETA NAVAGGIO
Lieber Kunde,
Wir danken Ihnen fur Ihr Vertrauen in ETA-Produkte. Diese Anleitung richtet
sich an alle Besitzer des ETA2228 und ETA 4228 NAVAGGIO, die das volle
Potenzial der ETA NAVAGGIO App nutzen mochten. Hier finden Sie einfache
Anleitungen und Verfahren, wie Sie mit lhrem neuen Roboterfreund arbeiten
konnen.

Fur weitere Informationen, Hinweise und Tipps zu lhrem Staubsauger
besuchen Sie bitte auch unsere Website:

www.eta-hausgeraete.de/navaggio/

Wir aktualisieren diese Website standig, um das neueste Produktwissen
zu sammeln.

1. INSTALLATION DER APP

Sie finden die App im Apple Store oder Google Play, oder Sie kdnnen den
folgenden QR-Code verwenden, um den Vorgang zu beschleunigen:

Laden Sie die App herunter und installieren Sie sie auf Inrem Mobiltelefon
(Tablet).

KOMPATIBILITAT

Android 6.0 und hoher
|OS 11.0 und hoher
2,4/5GHz (B, G, N+ /AC)
Wifi Sicherheit WPA1 und WPA2

(empfohlen WPA2)

Betriebssystem fur Mobiltelefone (Tablets)

HINWEIS
Das Gerat kann nicht in Wifi-Netzwerken betrieben werden, die durch

das IEEE 802.1X-Protokoll gesichert sind (in der Regel Wifi-Netzwerke
in Unternehmen).

1. KONTOREGISTRIERUNG UND ANMELDUNG

\

Sobald Sie die App heruntergeladen
haben, schalten Sie sie ein. Ein einfacher
Anmeldebildschirm wird angezeigt.

Sie konnen auch wechseln, um ein

neues Konto zu registrieren, Ihr Passwort
zuruckzusetzen, wenn Sie es verloren haben,
oder Informationen uber die App zu erhalten.

Wenn Sie noch kein Konto haben, gehen Sie
zu ,Registrieren”.

Um sich anzumelden, geben Sie Ihren
Kontonamen (E-Mail) und |hr Passwort ein
und klicken Sie dann auf ,Anmelden®.

« Andern Sie dann lhr Passwort und bewahren

Sie es sicher auf.

» Sie konnen sich dann mit dem neuen

Passwort bei lhrem Konto anmelden.

Geben Sie eine gultige E-Mail-Adresse ein
und wahlen Sie ein sicheres Passwort.

Klicken Sie dann auf ,Erhalten®. Das System
schickt Ihnen dann einen Verifizierungscode
an die von lhnen angegebene E-Mail-
Adresse, den Sie dann in das vorgesehene
Feld eingeben.

Bestatigen Sie den Vorgang mit einem Klick
auf ,Abgeschlossen®.

 Im Abschnitt ,Uber uns* finden Sie

die Version der Anwendung und
Informationsseiten fur den Roboter.

Wenn Sie |hr Passwort vergessen haben,
konnen Sie es uber die E-Mail-Adresse
zurucksetzen, mit der Sie |hr Konto erstellt
haben.

Geben Sie die E-Mail ein, und wenn Sie den
Bestatigungscode erhalten, geben Sie ihn in
das vorgesehene Feld ein.

Hinweis: Es kann einige Zeit dauern, bis
der Verifizierungscode eintrifft. Bitte haben
Sie Geduld. Stellen Sie gleichzeitig sicher,
dass der Code nicht den Spamkorb /Filter
Ihres E-Mail-Clients blockiert.
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2. KONTOINFORMATIONEN
GRUNDLEGENDE HINWEISE UND TIPPS ZUR VERWENDUNG
( )
Diese Bedienungsanleitung ist universell und gilt fur beide Versionen des Saugroboters
ETA NAVAGGIO. Konkret handelt es sich um die Modelle ETA2228 und ETA4228. Im
Zusammenhang mit der Funktionsweise der App werden Sie vielleicht einen Unterschied bei der
Wischfunktion bemerken, wo der ETA2228 einen universellen Schmutzbehalter mit Wassertank
enthalt und der ETA4228 zwei Behalter - einen zum Trockensaugen und einen zum Wischen. + Klicken Sie auf dem Hauptbildschirm auf das Charaktersymbol in der
Damit die Funktion einwandfrei funktioniert, muss (im Falle des ETA4228) der richtige Behalter 1 oberen rechten Ecke, um zur Ansicht des Kontoprofils und zum Abschnitt
montiert, der Wassertank gefullt und der Moppaufsatz mit dem Mopp angebracht sein. Einstellungen zu gelangen.
Die App selbst warnt Sie und leitet Sie an, wenn eine Fehlinstallation vorliegt oder wenn Sie
einen weiteren Anhang einfugen mussen.
» Der Saugroboter mit Lasernavigation kann perfekt im Raum navigieren und mit hoher \ J
o Prazision reinigen. Normalerweise kann er sich selbst finden, wenn Sie ihn an einen anderen O
(<) Ort innerhalb derselben Karte verschieben, aber das wird nicht empfohlen. Starten Sie f N —
© den Roboter idealerweise immer von der Ladestation aus und manipulieren Sie ihn nach . Klicken Sie auf das Bildfeld neben der E-Mail-Adresse des Kontos, um ein (D
D Moglichkeit nicht wahrend der Reinigung. Profilfoto zu dem Konto hinzuzufiigen. (D
- Sobald der Roboter eine Karte erstellt hat, sollten Sie nicht zu viele Anderungen an der - Klicken Sie anschlieend auf ,Passwort andern®, um Ihr bestehendes
0 Umgebung vornehmen, die den Roboter verwirren oder dazu fuhren konnten, dass die Karte Passwort zu andern. <
§ geloscht wird. Dies kann das Bewegen von Mobeln, das Bewegen mehrerer Personen um den + In der Rubrik ,Hilfe* finden Sie einige grundlegende Fragen und Antworten >
|<£ Roboter (meist Kinder) usw. beinhalten. 2 zu den Funktionen des Roboters. <
E ® AChten S|e beSOHdeI’S an d|e Tur Wenn S|e dem RObOteI’ Zugang ZU e|nem Raum gewahren * |m Abschnitt ”Freigegebenes Gerat” konnen Sie den Roboter mit anderen Z
Q wollen, lassen Sie ihn beim Mappen offen. Andernfalls schliel3en Sie die Tur. Alternativ konnen Benutzern teilen.
2 Sie ihn a_nuch offen lassen und den Roboter daran hindern, Uber einen Sperrbereich darauf . Der Abschnitt ,Uber die App* enthalt dann grundlegende Informationen iiber <
E zuzugreifen. die Applikation, einschlieRlich einer Vorschau auf die Nutzungsvereinbarung. I
» Wenn Sie den Roboter in einen anderen Teil des Hauses (auf eine andere Karte) bewegen, = - |.|J
andern Sie zunachst die Karte direkt in der App, bevor Sie ihn einschalten. Andernfalls (wenn
Sie den Roboter an einem anderen Ort innerhalb einer anderen Karte starten), kann der 4 A
Roboter verwirrt werden und die Karte wird moglicherweise falsch gezeichnet.
« Um den Roboter zu benutzen, lassen Sie ihn idealerweise vollstandig aufgeladen.
* ldealerweise lassen Sie den Roboter die Reinigungsaufgabe immer beenden. Unterbrechen
Sie ihn nicht und geben Sie nicht mehr Befehle oder Operationen als notig.
- Im Falle einer Kartenléschung oder eines abweichenden Verhaltens, setzen Sie den Roboter 3 + Vorschau auf den Bereich ,Hilfe’, Fragen und Antworten.
zuerst manuell in die Ladestation ein und starten Sie ihn dann neu.
\. J




3. PAAREN DES GERATES p \
) ) e N
* Nach erfolgreicher Anmeldung sehen Sie den
a B Standardbildschirm, in diesem Fall ohne das
gekoppelte Gerat.
« Um die App mit dem Roboter zu koppeln, * Sie werden nun
klicken Sie auf ,Roboter hinzufiigen® - Bestatigen Sie in der App, dass beide Tasten aufgefordert, die App
e e ] . g : _ PP, _ _ zu beenden (aber nicht
. _ o ) tatsachlich blinken, indem Sie auf den Kreis zu schlieRen!) und das
Wenn Sie bereits ein Gerat gekoppelt haben, neben der orangefarbenen Taste Text. * (Bei Android-Geraten gibt es Gerat auf die WIFI-
erscheint in der linken oberen Ecke ein ,+“-Symbol, diesen Zwischenschritt nicht) Netzwerkeinstellungen
um einen weiteren Roboter hinzuzufiigen. « Dann klicken Sie auf ,Nachste". umzustellen.
Hinweise
Wir empfehlen Ihnen, den Staubsauger vor dem g y Q/ \ /
Koppeln vollstandig aufzuladen (mindestens 30 %
\ y, der Akkukapazitat sind das Minimum). Befolgen Sie
o sorgfaltig die Informationen und Schritte in der App. (" A
O e N\ 4 h [
% » Der Saugroboter sendet
> , : sein eigenes WIFI-
cZU * Nun mussen Sie das WIFI-Netzwerk (u_nd das Netzwerk aus, mit dem
Passwort fur den Zugang) eingeben, mit dem Sie sich nun manuell w
Ihr Telefon mit der App verbunden ist. verbinden missen.
. [ || DesNettagtae <
N : : . s » Bestatigen Sie nach der Eingabe mit der Bezeichnung ,ETA-
 EineL r r r, far A S, . « « ; :
g ine Liste der Saugroboter, fur die die App Taste ,Mit Wi-Fi Netz verbinden®. Xxxxx". Verbinden Sie >
D entwickelt wurde, wird angezeigt. Wahlen Sie sich mit ihm.
E diejenige aus, die Sie besitzen. « Der nichste Schritt hangt vom
— Betriebssystem lhres Gerats ab. 10S * Sobald Sie verbunden
0 re ey ey - sind, gehen Sie zuruck
N enthalt einen zusatzlichen Schritt im 2ur App.
g Vergleich zu Android. <
|<£ \. J
LLI L ) \ J Qel h
r N 4 N m
Android stellt die Ver-
- Setzen Sie den Wifi-Staubsauger zuriick, * Wenn die Kopplung bindung her, ohne die - Hier sehen Sie den
indem Sie beide Tasten auf dem Bedienfeld reibungslos Systemeinstellungen des letzten Bildschirm,

des Staubsaugers lange driicken (ca. 3 verlauft, erscheint Telefons aufzurufen. die das Gerat,

Sekunden). Benachrichtigung, das sich mit dem

und der Roboter wird Alternativ werden Sie auf ]
diesem Bildschirm von Roboter verbindet,

» Es ertdont eine Sprachansage zur Aktivierung zu lhrer Liste der und das WIFI-
der Netzwerkkonfiguration und beide Tasten gekoppelten Gerate der App a.ufgefordert, Netzwerk anzeigt.
: : " . . Ihre Verbindung zum
blinken gleichzeitig. hinzugefugt.

WLAN-Netzwerk des
Roboters zu bestatigen
(,ETA-xxxxx“).

L ) ANDROID \ J
APPLE




r ~ WAS IST ZU TUN, WENN DAS PAIRING FEHLSCHLAGT?

Gemeinderate

» Sie bendtigen ein aktives Wifi-Heimnetzwerk mit einem ausreichend starken Signal;

» Halten Sie den Akku des Staubsaugers ausreichend geladen (mindestens 35%);

» Versuchen Sie, ein neues Konto zu erstellen, um das Problem der falschen Kontoaktivierung zu vermeiden,;

» Vergewissern Sie sich, dass die Wifi-Netzwerkeinstellungen und das Betriebssystem des Smart-Gerats die
angegebenen Anforderungen erfullen;

« Wenn der Staubsauger bereits gekoppelt wurde und sich nun im OFFLINE-Modus befindet (vom WIFI-Netzwerk
getrennt), mussen Sie ihn zunachst aus Ihrem Konto entfernen (klicken Sie in der App auf das Mulleimer-
Symbol in der Gerateliste, um ihn zu entfernen). Melden Sie sich dann vom Konto ab; starten Sie dann den
Staubsauger und Ihr Telefon (vorzugsweise auch den WIFI-Router) neu, melden Sie sich wieder an und

Apple

wiederholen Sie den Kopplungsvorgang.
o \ pplung gang y
o
@)
©
%
Z )
/ Handy/Tablet
\ y * Vergewissern Sie sich beim Koppeln, dass Ilhr Handy mit demselben Wifi-Netzwerk verbunden ist, mit

dem Sie den Staubsauger koppeln mochten (dieselbe SSID);

Verwenden Sie nur SMART Gerate mit unterstutzten Versionen der Betriebssysteme Android und 10S.

Halten Sie Ihr Smart Gerat wahrend der Kopplung in der Nahe des Staubsaugers (innerhalb von ca. 2 m).

Die Kommunikation zwischen dem Staubsauger und Ihrem Telefon kann durch einige Programme (z. B.

VPN, Firewall usw.), die Sie auf Ihrem Telefon verwenden, gestort werden. Schalten Sie diese Programme

fur den Kopplungsprozess aus;

Versuchen Sie die Kopplung mit einem anderen Telefon, um ein Problem auf diesem Telefon

\ auszuschliel3en. )

~
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N\ WIFI router A

® Verwenden Sie einen hochwertigen Wifi-Router, der Ihr Haus sicher mit einem ausreichend starken Signal
| WiFi | abdeckt.
» Prufen Sie, ob sich der Staubsauger in Reichweite eines Wifi-Signals befindet;
Der WIFI-Netzwerkname (SSID) darf idealerweise nur die Zeichen a-z und 0-9 enthalten (Umlaute und Zeichen
wie , , -, ¥, @, +,- oder ,Leerzeichen® nicht verwenden). Die Gesamtzahl der Zeichen sollte 8-16 betragen;
» In manchen Fallen fiUhren Netzschwankungen zu Konflikten (Stérungen) mit anderen WIFI-Netzen in
der Nahe, die auf denselben oder ahnlichen Frequenzen arbeiten. Wenn dies fur Sie keine technische
Herausforderung darstellt, kdonnen Sie versuchen, Ihren WIFI-Router so einzustellen, dass er automatisch
den Kanal wechselt, oder einen nicht konkurrierenden Kanal einrichten (Sie konnen verschiedene WIFI-
Analysatoren verwenden, die sowohl fur Android- als auch fur iOS-Plattformen kostenlos erhaltlich sind, um
- den Status der WIFI-Netzwerke in Ihrem Haus zu ermitteln
\_ J ..  Ein nicht standardisiertes Design der Netzelemente im Haus oder einige Routertypen konnen ebenfalls zu
) Komplikationen fuhren. Um solche Probleme zu vermeiden, konnen Sie versuchen, einen ,Hotspot” auf
Ihrem Mobilgerat zu erstellen (aber nicht mit der App!), dessen WIFI-Netzwerk Sie nutzen kdnnen, um das
Gerat vorubergehend zu koppeln und die korrekte Funktionalitat des Roboters zu Uberprufen.

Androi
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4. ERSTELLEN DER MAPPE 2
|

Auf dem Hauptbildschirm haben Sie
2 grundlegende Moglichkeiten, eine Wahlen Sie diese Maglichkef,

wenn Sie eine weitere Karte

n e u e Ka rte Z u e rSte I Ie n - zusatzlich zu einer bestehenden

erstellen mochten.

Bestatigen Sie mit einem Klick
auf ,Karte erstellen®.

4 )
Q
g Diese Moglichkeit erscheint nur, wenn Sie
C;J noch keine Karte (oder Sie haben ,Karte \ y
© zurucksetzen® verwendet).Wahlen "
Z

Sie aus, ob Sie nur schnell eine Karte T R 1
erstellen oder eine Karte erstellen und
diese bereinigen mochte.

O
O
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\_ W,

o0
g Bestatigen Sie mit einem Klick auf ,Karte | 0 - ~
< erstellen®
Ii: \. J | Der Saugroboter muss von
LL] der Ladestation starten.
- Bestatigen Sie dies mit einem
g Klick auf ,,OK".
N
2 g /
|_
LL

Stellen Sie gegebenenfalls 4 ) 4 )

die Oberflache lhrer

Wohnung entsprechend der *e o’ : » "

Bedienungsanleitung ein . TeltTrrrrrEEmEEee Mit ,OK" Bestatigen

und bestatigen Sie, um mit

der Erstellung der Karte zu \_ y \ y

beginnen.




5. BEARBEITEN UND ANPSASSEN DER KARTE

L]
L]
OWs © 0 0 06 06 06 0 0 0 0 0 0O

L]

’ HINWEISE

Sie konnen die Bearbeitungen auf dieser Seite spater
im Bereich Kartenverwaltung jederzeit wiederholen.
Das Layout und die korrekte Benennung der Raume
erleichtern die Navigation und Bedienung der App
sowie die Verwaltung der geplanten Reinigung.

Speichern Sie jede Karte, die Sie uber einen langeren

- Im folgenden Schritt konnen Sie: . ..
Einstellungsverfahren 1) Benennen Sie die Karte (z. B. 2. Stock®) Zeitraum verwenden mochten.

Sie konnen einzeine Raume zur Es konnen insgesamt 5 Karten erstellt und
3) Vorgeschlagene Raume kdnnen je nach Bedarf VEREINT werden besseren Ubersichtlichkeit benennen. gespeichert werden. die insbesondere fiir
4) Klicken Sie auf ,Nachste®, um mit der Benennung der Raume und . . . - ’ .
dem Speichern der Karte fortzufahren. Klicken Sie dann auf ,Speichern®, Mehrfamilienhaushalte genutzt werden konnen.
‘e um die Karte zu speichern.

2) Unterteilen Sie die vorgeschlagenen Raume wie gewunscht

(" ) (" 1) N\ .0 O
4)
Q
8 —
: N y O
©
= O
Nachdem Sie die Anderungen bearbeitet und gespeichert <
o0 .. o haben, klicken Sie auf ,,<“, um zurlckzugehen
N .............. 6 _____________________________________ e (, N >
N ~ -
< |
< . =
L |
~ I
00 e ~\ I Hier konnen Sie automatisch Z
ﬁ I erstellte oder gestaltete Raume
AN 2) 3) | Vereinigung ’ auf verschiedene Weise <
|<£ s oo s OO OOy oo zusammenfuhren.
0 9 y . y | |—
_ | Mit Taste ,Abgeschlosen"
'L\lbascchhﬁlJeSr; ;erl;og;et;ic:er;:;wcans \ y I die Anderung bestatigen. m
: |
bietet die App an, eine neue Karte : I
zu speichern. 1
Wenn die Karte automatisch M) )
Raumeinteilungen vorgeschlagen -
hat, Uberschreiben lhre . Y,

Anderungen diese Einteilungen.

4 )
Einte: Hier konnen Sie Raume auf verschiedene Weise
inteilen ) ) ) . . ) .
. unterteilen, indem Sie Trennlinien einzeichnen.
......................................................................................................................................... Mit Taste ,Abgeschlosen* die Anderung bestétigen.
Die Taste ,Zuruck” wird verwendet, um die Auswahl
\_ y, eines bestimmten Raums aufzuheben.
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6. LADEN EINER GESPEICHERTEN KARTE

( )

 Klicken Sie auf dem Hauptbildschirm auf das
Symbol ,Karte® in der unteren Leiste”.

 Im Bereich ,,

« Sie konnen bis zu 5 verschiedene Karten
(z.B. von Haushalten oder Teilen von
Haushalten oder Etagen) im Speicher
ablegen).

« Um durch die Karten zu navigieren, klicken
Sie einfach auf die Karte und ziehen Sie sie
horizontal mit Ihrem Finger.

« Hier kdnnen Sie die Karte entweder
bearbeiten und anpassen, indem Sie auf
JAndern* klicken, oder Sie klicken auf
,Verwenden®, um den Roboter in seinem
Bereich aufzurufen und zu verwenden.

HINWEISE:

“ konnen Sie die erstellten Karten auf die gleiche

Weise weiter bearbeiten, wie im vorherigen Abschnitt beschrieben.

e Sie konnen Karten auch lIdschen, indem Sie auf das Milleimer-Symbol
in der oberen rechten Ecke der Kartenvorschau klicken.

7. SPERRZONEN

8. GEPLANTE REINIGUNG

Eine sehr nutzliche Funktion sind die Sperr-
zonen, die es dem Roboter nicht erlauben, an
einem bestimmten Ort zu reinigen (Sie ké-
nnen sie flir Bereiche verwenden, in denen Sie
verschiedene Vasen, zerbrechliche Mébel, einen
Raum, in dem Sie dem Roboter nicht erlauben
wollen, sich zu bewegen, usw. haben).

« Wahlen Sie zunachst die Karte aus, auf der
Sie die Sperrzonen erstellen mochten (falls
es mehrere gibt).

 Das Menu zum Erstellen und Bearbeiten von
Sperrzonen wird dann durch Anklicken von
,Virtuelle Wand“ aktiviert.

~\

» Klicken Sie auf dem Hauptbildschirm auf
,Mehr®.

» Klicken Sie dann auf ,Zeitplan®.

* Klicken Sie auf ,Hinzufuigen®, um eine
voreingestellte Sperrzone in Form eines
Quadrats einzuflgen (z. B. 2x2 m).

+ Klicken und ziehen Sie mit dem Finger auf
das quadratische Feld, um den Bereich zu
verschieben.

2 » Sie kdnnen auf eine beliebige Ecke des

Quadrats klicken, sie gedruckt halten und
verschieben, um die Zone an die Bedurfnisse
des Raums anzupassen.

» Klicken Sie auf die Zone und dann auf das
rote ,x“, um die Zone zu loschen.

» Um die Zonen zu speichern, klicken Sie auf
~Speichern®.

HINWEISE:

* Es konnen bis zu 10 verschiedene Sperrzonen eingerichtet werden.

* Lassen Sie jedoch immer genugend Platz, damit der Roboter an
alle Orte gelangen kann, die nicht gesperrt sind (durch eine falsche
Einstellung der Zonen kdonnten Sie den Roboter daran hindern, in
einen anderen Raum zu gehen usw.)

« Daraufhin wird ein Bildschirm mit den bereits
gespeicherten Planen angezeigt.

» Sie konnen die erstellten Plane bearbeiten,
indem Sie auf ,Andern* klicken und dann
den Plan auswahlen, oder Sie kdnnen sie
aktivieren und deaktivieren, indem Sie auf das
Rad auf der rechten Seite des Plans klicken.

» Klicken Sie auf ,Benennung hinzufiigen®,
um zu den Einstellungen fur den
Reinigungsplan zu gelangen.

» Bei der Planerstellung kdnnen verschiedene
Reinigungsparameter eingestellt werden.

 Wahlen Sie zunachst die Karte aus, auf der
Sie bereinigen mochten. Wahlen Sie dann
einen der drei moglichen Reinigungsmodi aus
und prufen Sie, ob Sie in diesem Modus eine
Doppelreinigung durchfiuhren mochten.

» Legen Sie dann die Laufzeit fest und prufen
Sie, ob der Plan wiederholt oder nur einmal
ausgefuhrt werden soll.

« Wahlen Sie dann die Tage aus, an denen die
Reinigung stattfinden soll, und stellen Sie
die Parameter fur die Saugleistung und die
Wischintensitat ein.
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2 3
9. REINIGUNGSPROGRAMME Zonenreinigung Manuelle Bedienung

Innerr;]glbdder gzespelche;te”n Kadr’Fe ggnrcllen S!edl?lgdzu |1|O Ermoglicht die manuelle Bedienung des Saugroboters
VEISCHISCENE SONSN Srsiclel, CIs SIe Calill HCIvIHe mithilfe der auf dem App-Bildschirm angezeigten

nach lhren Wunschen reinigen konnen. Das Prinzip der

Erstellung und Bearbeitung von Zonen ist das gleiche wie Pfe|le
bei der Erstellung von Sperrzonen (Kap. 7). P 4
8 Klicken Sie auf die Zone (oder mehrere Zonen), um den zu . Nasswischen
Raumreinigung reinigenden Bereich auszuwahlen und bestatigen Sie mit .- . -

der Taste ,Start”, wenn der Roboter fertig ist, kehrt

Reinigungsprogramm mit Wischaufsatz zum Wischen
er zuruck zur Ladestation.

Auf dem Hauptbildschirm konnen Sie auswahlen, ob

Sie den ausgewahlten Raum (oder mehrere Raume von Boden. Wenn Sie auf ,Wischen” klicken, wird
gleichzeitig) reinigen méchten. Nachdem Sie auf das die automatische Reinigung mit einer speziellen
Symbol ,Raum wahlen® geklickt haben, klicken. Sie auf Staubsaugerbewegung gestartet

den/die Raum/Raume, den/die Sie reinigen mochten und Hinweis. Wenn der Wischaufsatz montiert ist, konnen

natdrlich auch andere Funktionen (z. B. Zonenreinigung)
genutzt werden, bei denen der Roboter gleichzeitig
saugt und wischt, aber nur wahrend der automatischen
. Reinigung spezielle Wischbewegungen ausfihrt, die die
. Effizienz des Wischens erhéhen.

bestatigen Sie durch Klicken auf ,Start™.

Navaggio

Entlang der Wande

Klicken Sie auf ,Entlang der Wande*
reinigt nur die Randbereiche der Raume
und kehrt dann zur Ladestation zuruck.
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Die App ermoglicht es Ihnen, die doppelte Reinigungsfunktion zu

aktivieren. Wenn diese Funktion aktiv ist (orange markiert), fuhrt 6
1 der Modus eine zweifache Reinigung durch.
Automatische Reinigung Lokale Reinigung
Der grundlegende und am haufigste verwendete Reinigung, der systematisch Eine gute Wahl fUr die Reinigung einer bestimmten Stelle
den gesamten verfliigbaren Platz innerhalb einer bestimmten Karte saubert. (quadratische Form).
Die automatische Reinigung kann auch mit der Wischfunktion genutzt werden.
Hier muss jedoch verhindert werden, dass der Staubsauger tber die Teppiche Klicken Sie einfach auf einen Ort auf der Karte, um eine
lauft. Wenn Sie Teppiche in lhrer Wohnung haben, konnen Sie die Funktion flr kleine Flagge hinzuzufugen, und bestatigen Sie dann
eingeschrankte Bereiche verwenden. mit ,Start”. Nach der Reinigung des Bereichs kehrt der

Klicken Sie auf ,Start®, um den Reinigungsroboter automatisch zu starten. Staubsauger in die Ladestation zuruck.
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10. HISTORIE DER REINIGUNG

11. GERATETEILUNG

~\

» Klicken Sie auf dem Hauptbildschirm auf
.Mehr*.

 Klicken Sie dann auf “Reinigungsverlauf®.

~\

» Mit der App kdnnen Sie den Saugerroboter

fur andere Benutzer freigeben. Mit der
Freigabefunktion konnen Sie einen Roboter
auf mehreren verschiedenen Konten und
Telefonen verwenden.

Der Abschnitt ,Freigegebenes gerat® ist
unter anderem zu finden in ,Einstellungen®.

Hinweis
Beim Android-Betriebssystem befindet sich
dieser Abschnitt mbglicherweise in einem
anderen Teil der Einstellungen als beim
APPLE-Betriebssystem.

» Es wird eine Liste aller bisherigen
Reinigungen angezeigt, einschliellich der
Gesamtstatistik der gereinigten Flache und
der Gesamtreinigungszeit.

Der Abschnitt Uber die Gerateteilung selbst
besteht aus 2 Hauptteilen. ,Gerat” und
,NACHRICHTEN".

Im Abschnitt ,Gerat” finden Sie alle
Saugroboter, die Sie mit Ihrem Konto
gekoppelt haben und die Sie mit anderen
Benutzern teilen konnen.

Zugelassene und ausstehende Gerate
werden im Abschnitt ,NACHRICHTEN"
verfugbar sein.

Klicken Sie im Abschnitt ,Gerat" auf den
Saugroboter, den Sie freigeben mochten.

* Sie konnen auf einzelne Datensatze klicken

und Uberprufen Sie die Details der Reinigung.

* In der rechten oberen Ecke der
Reinigungsliste und der individuellen
Reinigungsvorschau wird ein
Mulleimersymbol angezeigt, mit dem Sie
ausgewahlte Reinigungssatze einzeln oder
in groRen Mengen |6schen konnen.

Sie sehen dann eine Liste der Adressen, mit
denen Sie den Saugroboter teilen. In diesem
Fall ist die Liste leer - Sie kbnnen den ersten
Benutzer hinzuflugen.

Zum Hinzufugen klicken Sie auf ,Freigabe
hinzufugen®.

Geben Sie dann die E-Mail-Adresse des ETA
NAVAGGIO-App-Kontos ein, mit dem Sie sich
verbinden mochten, und bestatigen Sie mit
,OK".

Dann muss die Gegenpartei (die angegebene
Kontoadresse) die Teilen im Bereich
,Gerateteilen” akzeptieren, oder die
Anwendung selbst fordert die Gegenpartei
nach dem Start auf, dies zu tun.

Nach der Bestatigung kdnnen Sie den
Saugroboter gemeinsam Uberwachen und
steuern. Wenn Sie die gemeinsame Teilung
aufheben mochten steuern. Wenn Sie die
gemeinsame Nutzung aufheben mochten,
streichen Sie nach links zur gemeinsamen
Adresse, um die Moglichkeit der Loschung
anzuzeigen.

PROBLEMLOSUNGEN

Stellen Sie bei Problemen zunachst sicher, dass Sie die aktuelle Version der
Anwendung und der Roboter-Firmware verwenden. Versuchen Sie gleichzeitig,
die ,goldene Regel der IT* anzuwenden: Starten Sie alles neu, was |hnen

zur Verfugung steht und zuganglich ist, d. h. die App selbst, das Telefon, den
Roboter und ggf. den WIFI-Router. Diese Regeln tragen sehr oft dazu bei,
einen grolden Teil der Komplikationen und Probleme zu beseitigen. Wenn keine
grundlegenden Ratschlage helfen, konnen Sie versuchen, den Saugroboter im
Bereich Einstellungen auf die Werkseinstellungen zurtckzusetzen.
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